基于Centering Theory的代词所指判定  - 示例 -   

参看 “自然语言处理综论”（Daniel Jurafsky & James H.Martin原著，冯志伟、孙乐译，电子工业出版社2005年版）pp.428 – 430

基本概念

语段中心成分(Center)，定义为：

语段中心成分是指在篇章片段中，联系不同语段的那些实体（Entity）。
语段中心成分细分为语段潜在中心 (forward-looking center，简写为Cf)和语段现实中心(backward-looking center，简写为Cb)。

语段潜在中心是指一个语段可能存在的会话焦点。

语段现实中心是指一个语段的当前会话焦点。

对于由U1，…，Ut构成的篇章片段，语段Un的潜在中心和现实中心有如下制约条件：

① 每一个语段的语段潜在中心Cf(Un)是当前语段中的所有实体组成的集合。这些语段潜在中心在下一语段中起码应该部分实现(realize)。
② 每一个语段的语段现实中心Cb(Un)是Cf(Un-1)中的一个，而且是Un所实现的Cf(Un-1)中阶(rank)最高的那个Cf。

Center的阶序由实体所充当的句法成分决定，为：

主语＞直接宾语＞间接宾语＞补足语＞附接语
③ 一个篇章片段中的每一语段（Un）都可以有一组语段潜在中心，但语段现实中心最多只能有一个，或者没有。一般来说，篇章的第一个语段没有语段现实中心。
④在一个语段潜在中心集合里，阶最高的那个成员为优选中心（Preferred Center），记作Cp。

将语段中的实体成分（center）区分为 Cf，Cb，Cp，是为了说明语段之间的连贯性有以下四种程度上的差异：

	
	Cb(Un) = Cb(Un-1) or Cb(Un-1) undefined
	Cb(Un)≠Cb(Un-1)

	Cb(Un) = Cp(Un)
	 延续(Continue)
	顺转(Smooth Shift)

	Cb(Un) ≠ Cp(Un)
	 保持(Retain)
	硬转(Rough Shift)


Continue，Retain，Smooth Shift，Rough Shift可以视作从一个语段转到下一个语段时的“跳转类型”，不同的跳转类型，意味着连贯性程度的差异。

连贯性由高到低的顺序为：  Continue  >  Retain  >  Smooth Shift  >  Rough Shift

基于Center的指代消解算法

step1： 为每个语段中的实体生成可能的 Cb-Cf组；

step2： 通过各种约束条件来过滤（比如：句法位置约束、语义选择限制，等等）；

step3： 通过连贯性来评级：如果一个代词R的指代成分为A所得到的篇章连贯性高于指代成分为B时得到的篇章连贯性，则将R的指代成分确定为A。

算法示例：

  John saw a beautiful Acura Integra at the dealership.  He showed it to Bob.  He bought it.

                 U1                                 U2              U3
1） 扫描 U1，得到 Cf(U1)：{John, Integra, dealership}

                  Cp(U1):  John

                  Cb(U1):  undefined

2） 扫描U2，得到两个候选的Cb-Cf组：




      <甲>跳转类型：Continue                      <乙>跳转类型：Continue

   甲和乙的跳转类型一样，无法进行筛选。此时可依据Cf(U1)中 Integra优先于dealership，选择甲作为结果。

3） 扫描U3，得到两个候选的Cb-Cf组：



<甲>跳转类型：Continue                    <乙>跳转类型：Smooth Shift

甲的跳转类型为Continue，优于乙的跳转类型（Smooth Shift），因此，选择甲作为结果。也就是说，第三句中的“he”指代的是第二句中的John，而不是Bob。

Cf(U2): {John=he, Integra=it, Bob}


Cp(U2): John


Cb(U2): John





Cf(U2): {John=he, dealership=it, Bob}


Cp(U2): John


Cb(U2): John





Cf(U3): {John=he, Integra=it }


Cp(U3): John


Cb(U3): John





Cf(U3): {Bob=he, Integra=it }


Cp(U3): Bob


Cb(U3): Bob








