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空间图式与方位词异形同义

詹卫东１，２，３　秦宇航２　肖力铭２

（１．北京大学中国语言学研究中心　２．北京大学中文系

３．多媒体信息处理全国重点实验室　北京１００８７１）

提　要　不同的方位词可以表达相同的空间方位信息（如“小轿车里有两个人＝小轿车

上有两个人”）。本文借鉴认知语言学中的图式理论，从范围、方向、距离三个维度确定

“里、外、上、下、前、后、旁”等基本方位词的空间图式，通过分析不同方位词所表示空间

图式的交集，对这种“异形同义”现象进行系统的解释。在此基础上，本文构建了“异形

同义”和“异形异义”句对，研制了面向机器空间语义认知理解能力评测任务的

ＳｐａＣＥ２０２５评测数据集。

关键词　方位词　空间图式　空间场景　多义性　空间异形同义

一、引　　言

在一定的条件下，不同的方位词可以表达相同的空间方位信息，具有“异形同义”关系

（高桥弥守彦，１９９２；林笛，１９９３；刘宁生，１９９４；方经民，１９９９；郭锐，２００４）。例如，“救护车

里有两个病人”＝“救护车上有两个病人”，“里”和“上”在这个语境中可以表示相同的空间

场景；但是，“那个工人就坐在箱子里”≠“那个工人就坐在箱子上”，说明“里”和“上”在有

的语境中表示的空间场景又是对立的。如何系统地描写和解释人的这种方位词认知和语

义理解能力，非常值得研究。

近年来，以ＣｈａｔＧＰＴ为代表的大语言模型（ＬａｒｇｅＬａｎｇｕａｇｅＭｏｄｅｌ）技术迅速发展，

在很多自然语言处理任务（如机器翻译、文本生成等）上表现出类人的语言能力。为了测

试机器的空间语义理解能力，我们提出了ＳｐａＣＥ系列中文空间语义理解评测任务①（詹卫

东等，２０２２；Ｘｉａｏｅｔａｌ．，２０２３；詹卫东等，２０２４；Ｘｉａｏｅｔａｌ．，２０２４）。其中包含了“空间异形

·７２０·

①

 　　本文研究工作得到教育部人文社会科学重点研究基地重大项目“面向机器语言能力评测的综合

型语言知识库研究”（项目号：２２ＪＪＤ７４０００４）支持。

中文空间语义理解评测（ＳｐａＣＥ）系列工作可访问ｈｔｔｐｓ：／／ｐｋｕｓｐａｃｅ．ｇｉｔｈｕｂ．ｉｏ／ＳｐａＣＥ２０２５／了解

ＳｐａＣＥ历届赛事组织情况，ＳｐａＣＥ２０２５评测成绩也会在这个网站陆续发布。



同义理解”子任务（詹卫东等，２０２４），这一任务需要大量的“异形同义”和“异形异义”句对

语料，如何制作这样的语料，需要对造成方位词异形同义现象的机制进行深入系统的

研究。

在认知语言学领域，Ｌａｋｏｆｆ（１９８７）和Ｔａｌｍｙ（２０００）提出的空间图式（ＳｐａｔｉａｌＳｃｈｅｍａ）

理论是空间语义表征研究的理论基础，不仅推动了语言学界对英语空间介词（Ｔａｋａｈａｓｈｉ，

１９６９；Ｔｙｌｅｒ和Ｅｖａｎｓ，２００１、２００３；ＤｅＣｕｙｐｅｒｅ，２０１３；Ｍｏｒｉ，２０１９）以及汉语方位词（缑

瑞隆，２００４；童盛强，２００６；范素琴，２０１０；高原等，２０１６）等空间表达的语言学本体研究，还

为ＩＳＯ Ｓｐａｃｅ（Ｐｕｓｔｅｊｏｖｓｋｙｅｔａｌ．，２０１１）、ＳｐａｔｉａｌＡＭＲ（Ｂｏｎｎｅｔａｌ．，２０２０）等面向自然语

言处理应用的空间语义标注资源的构建提供了理论指导。不过，在以往的语言学本体研

究和语言资源建设研究中，都还缺乏对汉语空间方位词异形同义现象的系统描写和解释。

本文借鉴空间图式理论，尝试从范围、方向、距离三个特征维度刻画汉语方位词的空

间图式，在空间图式基础上对“异形同义”现象进行系统的解释。本文讨论的汉语方位词

包括七组：１）里、中、内、里面、里边；２）外、外面、外边；３）上、上面、上边；４）下、下面、下

边；５）前、前面、前边；６）后、后面、后边；７）旁、边、旁边。

下文第二部分展开讨论范围、方向、距离三个维度的特征及其取值；第三部分对每组

方位词进行特征值描写并归纳空间图式；第四部分基于空间图式概括方位词之间的“异形

同义”关系表，并据此构建ＳｐａＣＥ２０２５异形同义句对及评测数据集；最后第五部分是

总结。

二、方位特征与空间图式

已有研究表明，汉语儿童习得方位词的顺序大致为“‘里’类———‘上／下／前／后’

类———‘外／旁’类”（张仁俊，１９８５；张璟光等，１９８７；孔令达等，２００２；贾红霞，２００９；熊丽双，

２０１４），从某种程度上讲，这个顺序以及方位词的分组，大致上对应着确定目标物位置的三

个维度：范围、方向、距离。这三个维度既相对独立又相互关联，从这三个维度分析方位

词在空间场景中的定位功能，是有认知基础的。

２．１　范围

范围分为两种，一种侧重“包”，一种侧重“围”。从功能角度讲，“包”对应“容纳”，属于

“容器”图式；“围”对应“封阻”，属于“边界”图式。前者如“汽车、房子、杯子”等，这些物品

作为参照物，提供一个“容器范围”，对应几何中的“三维立体”；后者如“广场、天花板、院

子”等，这些物品作为参照物，提供一个“区域范围”，对应几何中的“二维平面／一维线段”

（参看崔娇阳，２０１０）。例如①：

·８２０·
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① 文中语料主要来自北京大学中国语言学研究中心（ＣＣＬ）语料库，为构造“异形同义”和“异形异

义”句对，其中方位词可能经过替换，有的语料做过少量文字改编。



（１）俄罗斯现行法律规定，无人驾驶汽车在进行道路测试时，!"必须有技术人员，

以便在紧急情况下控制车辆。

（２）蒋军见情势危急，立即占领小范砦，集中在一个#$%……朱兴海同志跑到最前

面，他一口气打了几个手榴弹后，就向&'%的敌人喊话……

例（１）中，目标物“技术人员”位于参照物“车”的内部，这个场景中的“车”起到“容器”

作用；例（２）中目标物“敌人”位于参照物“院子”里面，同时也位于参照物“围墙”里面，无论

是“院子”还是“围墙”，都可图式化为一个“区域”，前者是区域本身，后者为区域提供分界

线。在这个场景中，“围墙里”即“院子里”，都起到界隔平面区域的作用。要描述例（１）场

景的特征，就可以用［＋容器内］，而描述例（２）场景的特征，就可以用［＋边界内］。在不需

要细分的场合，这两个特征也可以总括为［＋范围内］，与其对立的特征是［－范围内］，表

示目标物在参照物范围的外部，包括容器外部和边界外部两种情况，记作［－容器内］和

［－边界内］。

值得一提的是，有的参照物在不同空间场景（关系）中可以分别对应“容器”和“边界”功

能，下面例（３）中的“墙”应按照容器图式去理解，不同于例（２）中作为“边界”图式的功能。

（３）埋在'%的水管部分千万不要有接头，一定要是一根完整的管子。

“墙里”既可能表达［＋边界内］场景〔例（２）〕，也可能表达［＋容器内］场景〔例（３）〕。

孤立看有歧义（或者说这两种情况构成对立），只有在更为具体的空间场景中，才能确定目

标物跟参照物的空间关系，这也是有必要把［＋范围内］区分为两个特征值的原因。

此外，像“大米（里）、人群（里）、烂树叶（里）、垃圾堆（里）、被子（里）”等等用作参照物，

形成的空间场景可看作非典型的容器，一般也归属于“容器”图式。

２．２　方向

方向分为竖直方向（“上、下”）和水平方向（“前、后”）。前者相对简单，对应特征值分

别记为［＋上方］和［＋下方］。例如：

（４）兰兰惊奇地站在()*+，透过玻璃看见大大小小的鱼游来游去……

（５）我仰面躺着，,-./安装了一圈轻钢轨道，挂输液瓶子用的。

例（４）中目标物“兰兰”在竖直方向上的位置高于参照物“桥”，在参照物上方；例（５）中

目标物“轨道”在竖直方向上的位置低于参照物“天花板”，在参照物下方。

“前、后、左、右”等方位词指示目标物在参照物的水平方向上。一般人们会根据自身

或参照物的固有朝向特征，确定使用“前、后、左、右”方位的“参照系”（郭锐，２００４；Ｚｌａｔｅｖ，

２００７）。本文把这四个方位特征分别记为［＋前方］、［＋后方］、［＋左方］、［＋右方］，均为

在特定“参照系”中的相对方位。例如：

（６）你可以……站在荔园堡的0123，默默回望一段红色历史。

（７）剑客的古训是遇林休入。咱们躲在45暗算他一剑，就说是有冲天的本事也着

了道儿。

·９２０·

空间图式与方位词异形同义



（８）约翰·Ｂ·古迪纳夫在Ｍ·斯坦利·惠廷汉的67，而吉野彰在他的87。

例（６）中观察者将参照物看作是与自己具有镜像关系的另一个人，参照物“纪念碑”于

是获得了类似人的朝向，目标物“你”就好像是站在参照物“纪念碑”的“面前”，这时的空间

场景，就标注为目标物在当前参照系的［＋前方］；例（７）是有潜在位移方向的空间场景，参

照物“树”位于两个目标物“咱们”和“他”中间，参照物起到了遮挡两个目标物的功能，因

此，“咱们”潜在位移的方向为“前”，跟位移相反的方向为“后”，这时的空间场景，就标注为

目标物在当前参照系的［＋后方］。例（８）中参照物“Ｍ·斯坦利·惠廷汉”本就是人，自带

“左、右”方向，目标物“约翰·Ｂ·古迪纳夫”“吉野彰”分别位于参照物的左、右两边，这时

的空间场景，就标注为目标物在当前参照系的［＋左方］和［＋右方］。

值得注意的是，水平方向与竖直方向特征并不是对立排斥的关系，而是可以有交集。

下面例（９）中的空间场景就同时涉及这两个方向，为表达简洁，本文把“前、后、左、右”这四

个水平方向特征值进一步概括为［＋四周］，表示水平方向的任意值。与此相对立，如果一

个空间场景中，目标物无法用参照物的前、后、左、右中的任意一个方向来描述，就记为［－

四周］。如下面例（１０）。

（９）在一棵9:;/，总书记还特地用手丈量了一番：“长得很好，树干很直。”

（１０）当时一座大垃圾堆突然倒塌，将在其上面拾垃圾的一些人埋在了/<。

例（９）中目标物“总书记”在参照物“落叶松”的下方，但实际上并不在它的竖直方向上

的下方，目标物与参照物同时也具有水平方向上的关系。所以，例（９）这个空间场景的“方

向”特征类型上，同时有［＋下方］和［＋四周］两个特征。例（１０）中，目标物“人”被参照物

“垃圾堆”掩埋，竖直方向特征标记为［＋下方］，同时“人”不在参照物的前、后、左、右中的

任何一个方向，水平方向特征标记为［－四周］。

尽管水平方向特征值需要用到［＋左方］、［＋右方］，但方位词“左、右”，以及“东、西、

南、北”等表达水平方向的方位词，相互之间（以及跟其他方位词之间）无法形成本文关注

的异形同义关系，这些方位词不在本文讨论范围内。同样，真实语料中还存在水平方向跟

竖直方向方位词组合使用的情况（如“上前方、下前方、上后方、下后方、前上方、前下方、后

上方、后下方”等），但也都无法形成异形同义关系，本文不讨论这些方向的情况。

２．３　距离

当空间场景特征标注为［－容器内］时，就会涉及目标物与参照物的距离特征。可

以依照距离是否为零分为两个大类，分别记为［＋接触］（距离为零）和［＋相离］（距离

大于零）。

当目标物和参照物的距离关系为［＋接触］时，可以进一步区分为两种情况，以表达目

标物和参照物关联的密切程度。第一种情况是目标物和参照物邻接，但并非一体，二者容

易分离，特征值记为［＋邻接］。这种情况通常句中有放置义动词（如“放、靠、倚”等）将目

标物和参照物联系起来，可以使用“旁”描述二者的空间关系，如下面例（１１）；第二种情况
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是目标物和参照物紧贴或部分交叠，且二者难以分离，特征值记为［＋紧连］。这种情况通

常句中有“粘贴”义（如“贴、粘、糊”等）或“插入”义动词（如“插、钉、钻”等）将目标物和参照

物联系起来，这时不能使用“旁”描述二者的空间关系，如例（１２）。

（１１）梯子=在'+。　　　　　（１２）海报>在'+。

例（１１）中“梯子”只是靠在墙体表面，没有连为一体，例（１１）还可以说成“梯子靠在墙

旁／边／旁边”；例（１２）中“海报”紧贴在墙体表面，不能说成“海报贴在墙旁／边／旁边”。

当目标物和参照物的距离关系为［＋相离］时，可以进一步区分为“近、远”两种情况，

特征值分别记为［＋近］和［＋远］。汉语中用“旁、边、旁边”等方位词描述［＋近］的空间关

系，但没有专门的方位词表示距离远①。方位词“外、外面、外边”等仅从［－范围内］特征

描述目标物与参照物的位置关系，未描述目标物与参照物的距离，既可能近，也可能远。

例如：

（１３）?@A7有一张十分粗糙简陋的硬木球台。

（１４）在一座BCD的一间教室里，工人们正在安装一块电子白板。“借助网课，我们

的学生坐在教室里，就可以跟着A<的名师学习，享受优质的教育资源。”校长

兴奋地说。

例（１３）中目标物“讲台”在“教室”外面，但一般会理解为附近（距离不远）的某个地方。

这种情况下，换成“教室旁边的球台”也可以说；而例（１４）中目标物“名师”不能以“教室”作

为参照物（距离近），而要选择“小县城”作为参照物（距离远），这个场景中的“外面”不能替

换为表示认知上距离近的方位词“旁边”。

２．４　方位特征小结

基于上面的讨论，可以把方位词描述的空间场景对应的特征类型、具体取值及空间语

义，概括为下面的表１。

表１　汉语方位特征的类型、取值及语义

特征类型 具 体 取 值 实 际 语 义 方 位 词

范围

［＋范围内］

［－范围内］

［＋容器内］ 目标物在参照物（容器）的内部

［＋边界内］ 目标物在参照物（边界）的内部

［－容器内］ 目标物在参照物（容器）的外部

［－边界内］ 目标物在参照物（边界）的外部

里、内、中

外、旁、边
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续　表

特征类型 具 体 取 值 实 际 语 义 方 位 词

方向

［＋上方］ 目标物在参照物的上方 上

［＋下方］ 目标物在参照物的下方 下

［＋四周］

［＋前方］ 目标物在由参照系指定的前方 前

［＋后方］ 目标物在由参照系指定的后方 后

［＋左方］ 目标物在由参照系指定的左方 左

［＋右方］ 目标物在由参照系指定的右方 右

距离

［＋相离］

［＋接触］

［＋近］
目标物与参照物距离邻近，可以

用“旁”表示
旁

［＋远］
目标物与参照物距离较远，不能

用“旁”表示
外面、外边

［＋邻接］
目标物与参照物距离为零，且容

易分离
旁

［＋紧连］
目标物与参照物距离为零，且不

易分离
上

　　现实的空间场景是复杂的。某个特定的空间场景一般同时需要从多个维度描写其特征，

而且，同一类型特征也可能可以取多个值（详见下文第三部分各方位词的空间图式分析）。

三、现代汉语方位词的空间图式

所谓“方位词的空间图式”是一种简略的说法。在汉语实际使用中，方位词需要跟目

标物、参照物以及影响方位关系的事件（动词）共同作用，来构建理解语义的认知图式①。

本文以方位词的空间图式来简称这种综合性的空间场景表达功能，不同的方位词激活的

空间图式在范围、方向、距离等特征上的取值既有差异，又有联系，从而形成空间图式的

“交集”，在语言表达和理解上造成“异形同义”的现象。

３．１　“里”类方位词的空间图式
“里”类方位词的图式分为两种，记作“里１”和“里２”。在“里１”中，目标物在作为“容

器”认识的参照物内部，如例（１５）中“瓷器”位于“玻璃柜”的内部。在“里２”中，目标物在作
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本文采取简略的说法，直接用方位词来代表一种空间图式。



为“边界”认识的参照物内部，如上文的例（２）和这里的例（１６）。例（２）中“围墙”是区域的

边界线，例（１６）中“广场”是地面上的一个二维平面，它界定了一个独立的区域。

（１５）这是件真正的麦森瓷器，杰克·塔利斯希望能让它派上用场，而不是放在EF

G%7吃灰。

（１６）我们站在叶坪红军HI%。

“里１”和“里２”凸显的空间特征是“范围”，“里１”取值为［＋容器内］，“里２”取值为［＋边

界内］。二者的方向特征取值都记作“任意”，因为理解“里”类图式不受方向的影响，可以

是任意方向。对于距离特征，“里１”不作讨论，因为目标物在容器内部时无所谓远近。

“里２”则有两种取值情况。例（１６）中目标物与“广场”区域接触，取值为［＋接触］。下面例

（１７）中目标物“小女孩”在“窗”划分的区域内部且距离“窗”较近，取值为［＋近］。这样处

理的好处是，“窗”既可以作为区域边界来认知（区分“里外”），也可以作为一个独立参照物

来认知，当从后者的视角看时，距离［＋近］就可以提供定位特征，也就可以用方位词“边”

来描述其与参照物的方位关系了。例（１７）中的“窗里”可以替换为“窗边”。

（１７）小女孩躲在书房，从半开的一扇J里，望着樱花树下白发苍苍的爷爷。

３．２　“外”类方位词的空间图式
“外”类方位词的空间图式和“里”相对应，但因不需要区分参照物的空间功能类型，空

间图式只有一种，记作“外”。例（１８）中参照物“大厦”是“容器”功能，例（１９）中参照物“线”

是“边界”功能。对应空间图式均为“外”，无需区分。

（１８）在灯红酒绿、男欢女爱的商楼KLA<，中国学生在设摊画肖像。

（１９）他站在MA，尝试着瞄准地上划定的区域投掷。

“外”的范围特征取值为［－范围内］，方向特征取值任意。距离特征取值有两种情况，

一种是［＋相离］，如例（１８）和例（１９）；另一种是［＋接触］，如例（２０）中目标物“湿布”与参

照物“塑像”的表面接触，此时“外”的距离特征就跟“上”的距离特征相同（见下文），例（２０）

的“外面”可以换成“上面”，说成“搭在上面的湿布”跟原句表达的空间场景相同。

（２０）罗丹走到一座刚刚完成的塑像前，掀开搭在A<的湿布，露出一座仪态端庄的

女像。

３．３　“上”类方位词的空间图式
“上”类方位词有“在上方”和“在物体的表面”两个重要的语义特征（缑瑞隆，２００４；童

盛强，２００６；范素琴，２０１０），分别对应两大类图式，记作“上１”和“上２”：

图式“上１”对应“位置在高处”的意思，目标物都位于参照物的上方，所以竖直方向特

征的取值为［＋上方］。根据其他特征的不同取值，“上１”可以细分为三个子类，记作“上１１、

上１２和上１３”。上１１与上１２的区别在于水平方向特征，上１１的特征值为［－四周］，如上文例４

中目标物“兰兰”不在参照物“潜水桥”的任意一个水平方向上。上１２的特征值为［＋四

周］，如下面例（２１）中“区长”的位置不仅高于“矿井”，而且在“矿井”的周围区域，相当于指
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“矿井口的周围”，此时“矿井上边”＝“矿井旁边”，“区长”的位置可以用水平方向方位词

“旁”来指示。上１３区别于前两个图式，其范围特征的取值为［＋容器内］，表示目标物在作

为“容器”（常见的情形是“容器”有交通功能）的参照物的内部，如例（２２）“营长”位于“坦

克”内部。

（２１）工人们看到区长一直在NO+7指挥调度，怕他累坏了身体，也劝他回去休

息……

（２２）营长可正躲在PQ!+呢。

图式“上２”对应“在物体的表面”的意思，其距离特征取值为［＋接触］。根据其他特征

的不同取值，“上２”可以细分为两个子类，记作“上２１和上２２”。上２１表示目标物在参照物的

下表面，如例（２３）中“烂臭泥”在“脚底板”这个平面区域内，范围特征为［＋边界内］，方向

为［＋下方］和［－四周］。由于会受到重力的影响，目标物为了避免从参照物表面脱离，它

需要与参照物比较密切地结合，距离特征细化为［＋紧连］。上２２泛指参照物的外表面，通

常是目标物与参照物侧表面接触的情况，水平方向特征的取值为［＋四周］，与上２１相区

别，如例（２４）中“蒋一轮”与参照物“柳树”存在水平方向上的关系，“倚在柳树上”＝“倚在

柳树旁”。上２与上１的整体区别是，前者目标物不会在参照物上表面，后者可以。

（２３）这时，我才警觉到，这支部队把政工队当作贴在RS.+的烂臭泥一样，恨不得

立时甩掉。

（２４）蒋一轮倚在T4+，用的是让桑桑最着迷的姿势：两腿微微交叉着。

３．４　“下”类方位词的空间图式

方位词“下”的语义是“位置在低处”。目标物位于参照物的下方。“下”类方位词的图

式分为三种，记作“下１、下２、下３”，竖直方向特征取值都为［＋下方］，根据其他特征的不

同，区分在参照物的正下方、相对下方、内部低处等三种情况（高原和吴长安，２０１６）。

下１的目标物在参照物的正下方，没有水平方向，水平方向特征取值为［－四周］，如上文

例（５）中“轨道”不在“天花板”的任意一个水平方向上；下２则表示相对下方，水平方向特征

取值为［＋四周］，如上文例（９）中目标物与“落叶松”有水平方向上的关系。下３的区别特

征是范围特征值为［＋容器内］，表示在参照物的内部低处，如例（２５）中“五兴”在“井”的

底部。

（２５）五兴还在O/干着，井壁上一块沙土掉下去，正好砸在他的腿上……

３．５　“前”“后”类方位词的空间图式
“前”和“后”表示的是目标物相对于参照系的［＋前方］和［＋后方］两类水平方向。根

据参照物形态或功能等的不同，有的物体在内部区分前后，如“教室”；有的物体在外部区

分前后，如“房子”。因此，指示水平方向的参照系可能位于参照物的内部或外部。这一不

同使得“前”“后”类方位词的图式各分为两种，记作“前１、前２、后１、后２”。前１和后１的目标

物位于参照物外部，且与参照物距离较近，如上文例（６）的“纪念碑前”和例（７）的“树后”。
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前２和后２的目标物位于参照物的内部，如例（２６）和例（２７）指在“教室”的内部谈论前后，范

围特征为［＋容器内］，没有距离特征。

（２６）?@3<有一张十分粗糙简陋的硬木讲台。

（２７）?@5<有一张十分粗糙简陋的硬木讲台。

３．６　“旁”类方位词的空间图式

“旁”类方位词的图式分为两种，记作“旁１、旁２”。在“旁１”中，参照物不区分水平方

向，如例（２８）的“树”，此时目标物可以在任一水平方向上，水平特征取值为［＋四周］。在

“旁２”中，参照物区分前后左右方向，如例（２９）的人物“唐小琪”，此时“旁”表示与“前”“后”

不同的水平方向“左边”或“右边”，水平特征取值为［＋左方］或［＋右方］。

（２８）京京心跳起来，忍不住倚在一棵4U，又从书包里拿出那份讲义。

（２９）当我来到高一插班时，班主任说，你和我们班一个同学重名，他也叫唐小琪。我

对他笑了笑，然后坐在了VU7的空座位上。

需注意的是，“旁”类方位词的图式中，目标物也可接触参照物，此时距离特征的取值

不能是［＋紧连］〔参见上文例（１２）〕。

３．７　空间图式小结

基于上面的讨论，可以把本文所讨论方位词的空间图式以及特征的取值情况概括为

下面的表２，共计１７种图式。特征取值相同或相容的空间图式形成交集，造成“异形同

义”现象。图式中目标物（或其占据位置）用相对更深的颜色表示，其位置仅为示意（有一

定的认知模糊性或主观性）；“任意”值表示可以取该特征上的任何一个值，“任意”值与其

他任何值都相容（不冲突）；特征值为空白时，表示该特征的任何值都不适用，不与任何取

值相容。

表２　方位词的空间图式及特征取值

名称 图　式 范　围 竖直方向 水平方向 距　离 示　例

里１ ［＋容器内］ 任意 任意 玻璃柜里边

里２ ［＋边界内］ 任意 任意
［＋接触］

或［＋近］

院子里

围墙里

窗里

外 ［－范围内］ 任意 任意
［＋接触］

或［＋相离］

大厦外面

线外

（盖）雕像外面
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续　表

名称 图　式 范　围 竖直方向 水平方向 距　离 示　例

上１１
［＋边界内］

或［－容器内］
［＋上方］ ［－四周］

［＋接触］

或［＋相离］
大桥上

上１２
［＋边界内］

或［－容器内］
［＋上方］ ［＋四周］

［＋接触］

或［＋相离］
矿井上边

上１３ ［＋容器内］ ［＋上方］ ［－四周］
坦克车上

电梯上

上２１ ［＋边界内］ ［＋下方］ ［－四周］ ［＋紧连］

天花板上

脚底板上

蓝天上

上２２
［＋边界内］

或［－容器内］
任意 ［＋四周］ ［＋接触］

黑板上

电线杆上

下１
［＋边界内］

或［－容器内］
［＋下方］ ［－四周］

［＋接触］

或［＋相离］

天花板下

大桥下

下２
［＋边界内］

或［－容器内］
［＋下方］ ［＋四周］

［＋接触］

或［＋相离］

落叶松下

楼下

下３ ［＋容器内］ ［＋下方］ ［－四周］ 矿井下

前１
［＋边界内］

或［－容器内］
任意 ［＋前方］

［＋接触］

或［＋近］

纪念碑前

电影院门前

前２ ［＋容器内］ 任意 ［＋前方］ 教室前面

后１
［＋边界内］

或［－容器内］
任意 ［＋后方］

［＋接触］

或［＋近］
树后

后２ ［＋容器内］ 任意 ［＋后方］ 教室后面
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续　表

名称 图　式 范　围 竖直方向 水平方向 距　离 示　例

旁１ ［－范围内］ 任意 ［＋四周］
［＋近］

或［＋邻接］

树旁

球台边

旁２ ［－范围内］ 任意

［＋左方］

或

［＋右方］

［＋近］

或［＋邻接］

（教室）座位旁边

黑板边

四、犛狆犪犆犈２０２５数据集异形同义句对的构建

在系统总结各个方位词所对应空间图式及其方位特征的基础上，可以进一步求得任

意两个方位词之间的空间图式异同关系，从而系统解释空间“异形同义”现象，并以此指导

“异形同义”和“异形异义”句对语料的构建。

４．１　基于空间图式的异形同义判别方法

表２详细列出了本文所考察全部方位词的空间图式及对应的特征取值，两个空间图式

的特征值没有冲突，则可以形成空间异形同义关系，如有冲突，则形成异形异义关系。例如：

（３０）ａ．她醒来的时候再朝那边看，五个红军只有一个留在WI+。

ｂ．她醒来的时候再朝那边看，五个红军只有一个留在WI%。

（３１）ａ．X$+<还有一张卡片，你一定记得看看，卡片中写着我想对你说的话。

ｂ．X$%<还有一张卡片，你一定记得看看，卡片中写着我想对你说的话。

例（３０ａ）的“上”，对应的空间图式为“上１１”。目标物“红军”位于参照物“方场”的范围

内，范围特征的取值为［＋边界内］，距离特征为［＋接触］，且“红军”在竖直方向上高于“方

场”，因而竖直方向特征的取值为［＋上方］。例（３０ｂ）的“里”，对应的空间图式为“里２”其

范围、竖直方向、水平方向、距离特征均跟“上１１”相同（无冲突），说明它们表示相同的空间

场景，具有空间异形同义关系。

例（３１ａ）的“上面”，对应的空间图式为“上１１”。目标物“卡片”不在参照物“盒子”的内

部，因而范围特征的取值为［－容器内］。“卡片”在竖直方向上高于“盒子”的上表面，竖直

方向特征值可确定为［＋上方］，同时“卡片”与“盒子”的上表面接触，距离特征值为［＋接

触］。例（３１ｂ）的“里面”，对应的空间图式为“里１”。目标物“卡片”在参照物“盒子”的内

部，“盒子”充当容器容纳了“卡片”，范围特征的取值为［＋容器内］，即［＋范围内］，跟

“上１１”的范围特征值冲突，说明它们表示不同的空间场景，具有空间异形异义关系。

下面将表２的空间图式两两之间进行特征值比较，得到如表３所示的空间图式配对

表，穷尽所有的异形同义方位词对和异形异义方位词对。根据表３，可以逐项为每一个方

位词对构造有异形同义或异义关系的句对。
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表３　空间图式配对表

空间

图式

里 外 上１ 上２ 下 前 后 旁

１ ２ １ １ ２ ３ １ ２ １ ２ ３ １ ２ １ ２ １ ２

里
１

２

外 １ × ×

上１

１ × 〇 〇

２ × √ √

３ √ × ×

上２
１ × √ ×

２ × √ √

下

１ × 〇 〇 × × × √ ×

２ × √ √ × × × × √

３ √ × × × × × × ×

前
１ × 〇 〇 × √ × × √ × √ ×

２ √ × × × × × × × × × ×

后
１ × 〇 〇 × √ × × √ × √ × × ×

２ √ × × × × × × × × × × × ×

旁
１ × 〇 〇 × √ × × 〇 × √ × √ × √ ×

２ × 〇 〇 × √ × × 〇 × √ × × × × ×

　　一个方位词如对应多个图式，在表３中用方位词（含义项）加数字（１、２、３等）编号来

表示。“上１”对应三个图式“上１１、上１２、上１３”；“上２”对应两个图式“上２１、上２２”。表３涵盖

的１７个空间图式中，除掉方位词自身不存在异形同义问题外，其余的图式均有构成异形

同义关系的潜在可能性。图式配对共有１１９对，其中有２５对可以确定两图式间必然形成

异形同义关系（用√标记，占２１．０１％）；８０对可以确定两图式间必然形成异形异义关系

（用×标记，占６７．２３％）；其余１４对图式，既可能构成异形同义关系，也可能构成异形异义

关系（用〇标记，占１１．７６％），这是由于相关图式的特征值存在多选情形（“或”关系），需要

在具体情境中确定特征取值，例如：

（３２）ａ．他靠在4+。　　　　　　ｂ．他靠在4U。

（３３）ａ．课程表贴在Y.+<。　　ｂ．课程表贴在Y.U7。
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“上２２”与“旁”类图式的异形同义关系判断受到参照物特征的影响。例（３２）参照物

“树”不强调平面区域范围，此时（３２ａ）中“上２２”的范围特征取值是［－容器内］，与（３２ｂ）中

“旁１”的范围特征值是相同的，形成了异形同义关系；但在例（３３）中，参照物“黑板”是一个

平面区域范围，“上２２”的范围特征取值为［＋边界内］，与“旁２”的［－范围内］冲突，形成了

异形异义关系①。

４．２　“空间异形同义理解”评测数据集的构建

在表３的指导下，我们编写了“异形同义”和“异形异义”的句对语料，并制作试题，构

建了面向机器的“空间异形同义理解”评测数据集，用于ＳｐａＣＥ２０２５中文空间语义理解评

测基准任务。总规模达１１００个句对语料②。

句对语料的编写过程如下：给出词对表，逐一由人工编写符合异形同义和异形异义

条件的语料。人工编写的语料经过双人审核后，保留无语法语义错误且同义判定结果符

合条件的句对作为可用语料。

评测试题采用直观的判断题形式。在一道试题中，给出两个对比文本ｔｅｘｔ１和ｔｅｘｔ２，

文本中有一对方位词不同，形成形式对立。试题要求机器判断两个文本描述的空间场景

是否相同，回答“相同”或“不同”。表４是ＳｐａＣＥ２０２５“空间异形同义理解”任务的样题。

表４　ＳｐａＣＥ２０２５“空间异形同义理解”任务样题

异形同义题

ｔｅｘｔ１
他穿街过巷，来到段公馆的后花园外，只听从高墙后飘出一阵笙、管、笛、

萧的乐声和缠绵柔婉的《长生殿》歌声。

ｔｅｘｔ２
他穿街过巷，来到段公馆的后花园外，只听从高墙里飘出一阵笙、管、笛、

萧的乐声和缠绵柔婉的《长生殿》歌声。

ａｎｓｗｅｒ 相同

异形异义题

ｔｅｘｔ１
回家的时候看见一只猫蹲在车前面，我脑壳发热，走过去在它面前大吼

了一声，它惊异地盯了我一眼跑到了路中间。

ｔｅｘｔ２
回家的时候看见一只猫蹲在车后面，我脑壳发热，走过去在它面前大吼

了一声，它惊异地盯了我一眼跑到了路中间。

ａｎｓｗｅｒ 不同
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①

②

显然，如果表２中各空间图式的特征值都是确定的，不存在多选情形，则表３中就不会有〇标记

的两可情况。不过，这样带来的问题是表２的空间图式数量会增加，降低空间图式的概括性。目前表２

的空间图式设置，与表３中〇标记的两可情况，是权衡折中的结果。

对测试结果感兴趣的读者可以访问ｈｔｔｐｓ：／／２０３０ｎｌｐ．ｇｉｔｈｕｂ．ｉｏ／ＳｐａＣＥ２０２４／ｌｅａｄｅｒｂｏａｒｄ．ｈｔｍｌ查

询２０２４年举办的ＳｐａＣＥ２０２４评测的成绩。也可参考Ｘｉａｏｅｔ．ａｌ．（２０２４）和詹卫东、秦宇航、肖力铭（２０２４）

的介绍。



　　异形同义例题中，两个文本的空间图式分别对应“后１”和“里２”，目标物都在参照物划

定的范围内部，都可以表示目标物“歌声”来自于参照物“高墙”遮挡的位置的空间场景，所

以答案为“相同”；异形异义例题中，两个文本的空间图式分别对应“前２”和“后１”，在方向

特征上冲突，分别表示猫位于车头、猫位于车尾的空间场景，所以答案为“不同”。

下面表５是数据集的词对和句对的统计情况。表６是完整的词对表以及各词对构造

的可用句对语料数量。表６除上文讨论的七类基本方位词外，还包括其他双音节方位词

对，以及趋向动词对。句对语料构造方法均基于本文所述的空间图式关系分析。

表５　ＳｐａＣＥ２０２５“空间异形同义理解”评测数据集概况

词对词性 词对总量 句对总量 异形同义句对总量 异形异义句对总量

方位词 １０１ １００８ ５０４ ５０４

趋向动词 １５ ９２ ４６ ４６

合　计 １１６ １１００ ５５０ ５５０

表６　“空间异形同义理解”数据集的词对以及句对语料数量

词　对 句对数量 词　对 句对数量 词　对 句对数量

上 下（方位词） ４０ 上面 中间 ８ 里面 中间 ６

下 里 ３８ 上面 侧面 ８ 里面 旁边 ６

下面 里面 ３６ 下去 进去 ８ 上去 回去 ４

上 前 ３０ 下边 后边 ８ 上来 下来 ４

上 外 ２６ 下边 里边 ８ 上边 中间 ４

上 里 ２６ 下面 后面 ８ 上边 外边 ４

下 前 ２６ 下面 旁边 ８ 下 出 ４

上面 外面 ２２ 中 边 ８ 下 后 ４

下 中 ２２ 前边 旁边 ８ 下 进 ４

上 下（动词） ２０ 前面 后面 ８ 下去 回去 ４

上 内 ２０ 后 外 ８ 下边 外边 ４

上 边 ２０ 后边 外边 ８ 出去 回去 ４

上面 下面 ２０ 后面 中间 ８ 出来 进来 ４
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续　表

词　对 句对数量 词　对 句对数量 词　对 句对数量

上面 里面 ２０ 上来 起来 ６ 前 东 ４

上 中 １８ 上边 下边 ６ 前 北 ４

上 旁 １８ 上边 前边 ６ 前 南 ４

上面 前面 １８ 上边 旁边 ６ 前 旁 ４

前 里 １６ 上边 里边 ６ 前 西 ４

后面 里面 １６ 下 外 ６ 前边 外边 ４

身后 面前 １６ 下边 旁边 ６ 前面 外面 ４

上面 后面 １４ 下面 中间 ６ 右 东 ４

下 内 １４ 下面 外面 ６ 右 北 ４

下 边 １４ 中 旁 ６ 右 南 ４

下面 前面 １４ 中间 对面 ６ 右 西 ４

前 外 １４ 内 旁 ６ 后 东 ４

后 里 １４ 内 边 ６ 后 中 ４

下 旁 １２ 前 中 ６ 后 北 ４

前面 中间 １２ 前 内 ６ 后 南 ４

前面 里面 １２ 前 后 ６ 后 西 ４

外面 旁边 １２ 前边 里边 ６ 后面 旁边 ４

上面 旁边 １０ 前面 旁边 ６ 外边 旁边 ４

下边 前边 １０ 后 内 ６ 外面 中间 ４

前 边 １０ 后 旁 ６ 左 东 ４

后边 里边 １０ 后 边 ６ 左 北 ４

后面 外面 １０ 后边 旁边 ６ 左 南 ４

里 边 １０ 旁边 中间 ６ 左 西 ４

上 后 ８ 过去 回去 ６ 进去 回去 ４

上去 下去 ８ 进 出 ６ 里 旁 ４

上边 后边 ８ 进去 出去 ６ 总计 １１００
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五、结　　语

通过比较不同语境下方位词所表示的空间场景，本文系统研究了由方位词空间图式

存在交集造成的“空间异形同义”现象，得到了如下结果：

１）汉语方位词空间图式的方位特征可从范围、方向、距离三个维度概括。基于每项

特征的子类和具体取值，本文构建了“里、外、上、下、前、后、旁”七类方位词常见的空间场

景对应的空间图式，同一方位词的多个空间图式表明其在语境中具有多义性。方位词的

空间图式对于方位词的释义和教学具有参考价值。

２）对于“空间异形同义”现象，方位词的空间图式具有更系统的解释力。当空间图式

的区别特征不冲突时，句对具有空间异形同义关系，否则句对具有空间异形异义关系。

３）方位词的空间图式系统可指导高质量语言数据的制作。基于上述空间图式系统，

本文构建了可用于机器语言理解评测和空间语义现象分析的语言资源———ＳｐａＣＥ２０２５

“空间异形同义理解”评测数据集。

需要补充说明的是，本文将空间场景的特征描写都集中到方位词的空间图式上，只是

出于描写上的方便简洁考虑，实际上，影响空间图式认知的，是参与空间表达的各个要素

的综合效应，包括参照物和目标物的实体特征（如性状、数量、造型等）、谓词（动作）的效用

特征〔如上文例（１１）（１２）举的“靠、贴”等动词的效用〕等，无疑都会影响空间图式的选择，

进而影响空间异形同义关系的成立与否。描写空间图式及其对应特征时，也可以选择将

这些因素都考虑在内来设计特征（值）。未来有必要对上述影响因素做进一步的更为全面

的研究，以细化对空间图式的认识，提升这套分析框架的描写和解释能力。

致谢：北京大学中文系研究生崔香、邓思锐、丁锦坤、姜秀旻、赖蔚晨、孙艺淼、张子涵、周

子茗参与了本文异形同义和异义语料标注与审核工作，特此表示感谢。

参考文献：

崔娇阳　２０１０　《容器隐喻与名词的空间属性义》，北京大学硕士学位论文。

范素琴　２０１０　方位词“上”表征的空间图式及空间意义，《解放军外国语学院学报》第５期。

方经民　１９９９　论汉语空间方位参照认知过程中的基本策略，《中国语文》第１期。

高桥弥守彦　１９９２　是用“上”还是用“里”，《语言教学与研究》第２期。

高　原　吴长安　２０１６　汉语方位词“下”的空间关系构式认知研究，《湖南师范大学社会科学学报》第

１期。

缑瑞隆　２００４　方位词“上”“下”的语义认知基础与对外汉语教学，《语言文字应用》第４期。

郭　锐　２００４　方位词“前、后、左、右”的参照策略，《中国语言学论丛》第３期。

贾红霞　２００９　《普通话儿童空间范畴表达发展的个案研究》，中国社会科学院研究生院博士学位论文。

孔令达　王祥荣　２００２　儿童语言中方位词的习得及相关问题，《中国语文》第２期。

·２４０·

语言研究与应用（第１辑）



林　笛　１９９３　汉语空间方位词的语用考察，《语言学论丛》（第十八辑），北京：商务印书馆。

刘宁生　１９９４　汉语怎样表达物体的空间关系，《中国语文》第３期。

童盛强　２００６　也说方位词“上”的语义认知基础———兼与缑瑞隆先生商榷，《语言文字应用》第１期。

熊丽双　２０１４　《普通话早期儿童方位词习得个案研究》，首都师范大学硕士学位论文。

詹卫东　秦宇航　肖力铭　２０２４　基于异形同义现象的机器空间语义理解能力评测研究，《辞书研究》

第５期。

詹卫东　孙春晖　岳朋雪等　２０２２　空间语义理解能力评测任务设计的新思路———ＳｐａＣＥ２０２１数据集

的研制，《语言文字应用》第２期。

詹卫东　孙春晖　肖力铭　２０２４　语言学知识驱动的空间语义理解能力评测数据集研究，《语言战略研

究》第５期。

张璟光　丁慧韵　１９８７　２—６岁儿童对空间词汇的理解和产生的初步实验研究，《福建师范大学学报

（哲学社会科学版）》第１期。

张仁俊　１９８５　儿童对空间词汇的掌握，《华东师范大学学报（教育科学版）》第４期。

中国社会科学院语言研究所词典编辑室（编）　２０１６　《现代汉语词典》（第７版），北京：商务印书馆。

肖力铭　詹卫东　穗志方等　２０２３　ＣＣＬ２３ Ｅｖａｌ任务４总结报告：第三届中文空间语义理解评测，

犘狉狅犮犲犲犱犻狀犵狊狅犳狋犺犲２２狀犱犆犺犻狀犲狊犲犖犪狋犻狅狀犪犾犆狅狀犳犲狉犲狀犮犲狅狀犆狅犿狆狌狋犪狋犻狅狀犪犾犔犻狀犵狌犻狊狋犻犮狊

（犞狅犾狌犿犲３牶犈狏犪犾狌犪狋犻狅狀狊）．Ｈａｒｂｉｎ，Ｃｈｉｎａ：ＣｈｉｎｅｓｅＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎＰｒｏｃｅｓｓｉｎｇＳｏｃｉｅｔｙｏｆ

Ｃｈｉｎａ：１５０ １５８．

ＢｏｎｎＪ，ＰａｌｍｅｒＭ，ＣａｉＺ，ｅｔａｌ．　２０２０　ＳｐａｔｉａｌＡＭＲ：ＥｘｐａｎｄｅｄＳｐａｔｉａｌＡｎｎｏｔａｔｉｏｎｉｎｔｈｅＣｏｎｔｅｘｔｏｆａ

ＧｒｏｕｎｄｅｄＭｉｎｅｃｒａｆｔＣｏｒｐｕｓ，犘狉狅犮犲犲犱犻狀犵狊狅犳狋犺犲犜狑犲犾犳狋犺犔犪狀犵狌犪犵犲犚犲狊狅狌狉犮犲狊犪狀犱

犈狏犪犾狌犪狋犻狅狀犆狅狀犳犲狉犲狀犮犲．Ｍａｒｓｅｉｌｌｅ，Ｆｒａｎｃｅ：ＥｕｒｏｐｅａｎＬａｎｇｕａｇｅＲｅｓｏｕｒｃｅｓＡｓｓｏｃｉａｔｉｏｎ：

４８８３ ４８９２．

ＤｅＣｕｙｐｅｒｅＬ　２０１３　Ｄｅｂｉａｓｉｎｇｓｅｍａｎｔｉｃａｎａｌｙｓｉｓ：ｔｈｅｃａｓｅｏｆｔｈｅＥｎｇｌｉｓｈｐｒｅｐｏｓｉｔｉｏｎｔｏ，犔犪狀犵狌犪犵犲

犛犮犻犲狀犮犲狊，３７：１２２ １３５．

ＬａｋｏｆｆＧ　１９８７　犠狅犿犲狀，犉犻狉犲犪狀犱犇犪狀犵犲狉狅狌狊犜犺犻狀犵狊牶犠犺犪狋犆犪狋犲犵狅狉犻犲狊犚犲狏犲犪犾犪犫狅狌狋狋犺犲犠狅狉犾犱，

Ｃｈｉｃａｇｏ：ＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙｏｆＣｈｉｃａｇｏＰｒｅｓｓ．

ＭｏｒｉＳ　２０１９　ＡＣｏｇｎｉｔｉｖｅＡｎａｌｙｓｉｓｏｆｔｈｅＰｒｅｐｏｓｉｔｉｏｎＯＶＥＲ：Ｉｍａｇｅｓｃｈｅｍａｔｒａｎｓｆｏｒｍａｔｉｏｎｓａｎｄ

ｍｅｔａｐｈｏｒｉｃａｌｅｘｔｅｎｓｉｏｎｓ，犆犪狀犪犱犻犪狀 犑狅狌狉狀犪犾狅犳 犔犻狀犵狌犻狊狋犻犮狊／犚犲狏狌犲犮犪狀犪犱犻犲狀狀犲犱犲

犾犻狀犵狌犻狊狋犻狇狌犲，６４（３）：４４４ ４７４．

ＰｕｓｔｅｊｏｖｓｋｙＪ，ＭｏｓｚｋｏｗｉｃｚＪＬ，Ｖｅｒｈａｇｅｎ Ｍ　２０１１　ＵｓｉｎｇＩＳＯＳｐａｃｅｆｏｒａｎｎｏｔａｔｉｎｇｓｐａｔｉａｌ

ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ，犘狉狅犮犲犲犱犻狀犵狊狅犳狋犺犲犐狀狋犲狉狀犪狋犻狅狀犪犾犆狅狀犳犲狉犲狀犮犲狅狀犛狆犪狋犻犪犾犐狀犳狅狉犿犪狋犻狅狀

犜犺犲狅狉狔．

ＴａｋａｈａｓｈｉＧ　１９６９　ＰｅｒｃｅｐｔｉｏｎｏｆＳｐａｃｅａｎｄｔｈｅＦｕｎｃｔｉｏｎｏｆＣｅｒｔａｉｎＥｎｇｌｉｓｈＰｒｅｐｏｓｉｔｉｏｎｓ，犔犪狀犵狌犪犵犲

犔犲犪狉狀犻狀犵，１９（３ ４）：２１７ ２３４．

ＴａｌｍｙＬ　２０００　犜狅狑犪狉犱犪犆狅犵狀犻狋犻狏犲犛犲犿犪狀狋犻犮狊牶犆狅狀犮犲狆狋犛狋狉狌犮狋狌狉犻狀犵犛狔狊狋犲犿狊，Ｃａｍｂｒｉｄｇｅ：ＭＩＴ

Ｐｒｅｓｓ．

ＴｙｌｅｒＡ，ＥｖａｎｓＶ　２００１　ＲｅｃｏｎｓｉｄｅｒｉｎｇＰｒｅｐｏｓｉｔｉｏｎａｌＰｏｌｙｓｅｍｙＮｅｔｗｏｒｋｓ：ＴｈｅＣａｓｅｏｆＯｖｅｒ，

·３４０·

空间图式与方位词异形同义



犔犪狀犵狌犪犵犲，７７（４）：７２４ ７６５．

ＴｙｌｅｒＡ，ＥｖａｎｓＶ　２００３　犜犺犲犛犲犿犪狀狋犻犮狊狅犳犈狀犵犾犻狊犺犘狉犲狆狅狊犻狋犻狅狀狊牶犛狆犪狋犻犪犾犛犮犲狀犲狊，犈犿犫狅犱犻犲犱

犕犲犪狀犻狀犵，犪狀犱犆狅犵狀犻狋犻狅狀，Ｃａｍｂｒｉｄｇｅ：ＣａｍｂｒｉｄｇｅＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙＰｒｅｓｓ．

ＸｉａｏＬ，ＨｕＮ，Ｚｈａｎ Ｗ，ｅｔａｌ．　２０２４　ＴｈｅＦｏｕｒｔｈＥｖａｌｕａｔｉｏｎｏｎＣｈｉｎｅｓｅＳｐａｔｉａｌＣｏｇｎｉｔｉｏｎ，

犘狉狅犮犲犲犱犻狀犵狊狅犳狋犺犲２３狉犱犆犺犻狀犲狊犲犖犪狋犻狅狀犪犾犆狅狀犳犲狉犲狀犮犲狅狀犆狅犿狆狌狋犪狋犻狅狀犪犾犔犻狀犵狌犻狊狋犻犮狊

（犞狅犾狌犿犲３牶犈狏犪犾狌犪狋犻狅狀狊）．Ｔａｉｙｕａｎ，Ｃｈｉｎａ：ＣｈｉｎｅｓｅＩｎｆｏｒｍａｔｉｏｎＰｒｏｃｅｓｓｉｎｇＳｏｃｉｅｔｙｏｆ

Ｃｈｉｎａ：１２２ １３４．

ＺｌａｔｅｖＪ　２００７　ＳｐａｔｉａｌＳｅｍａｎｔｉｃｓ，ＧＥＥＲＡＥＲＴＳＤ，ＣＵＹＣＫＥＮＳＨ．犜犺犲犗狓犳狅狉犱 犎犪狀犱犫狅狅犽狅犳

犆狅犵狀犻狋犻狏犲犔犻狀犵狌犻狊狋犻犮狊．ＮｅｗＹｏｒｋ：ＯｘｆｏｒｄＵｎｉｖｅｒｓｉｔｙＰｒｅｓｓ．

犛狆犪狋犻犪犾犛犮犺犲犿犪狊犪狀犱狋犺犲犛狔狀狅狀狔犿狔

狅犳犆犺犻狀犲狊犲犇犻狉犲犮狋犻狅狀犪犾犠狅狉犱狊

犣犺犪狀犠犲犻犱狅狀犵，犙犻狀犢狌犺犪狀犵，犪狀犱犡犻犪狅犔犻犿犻狀犵

犃犫狊狋狉犪犮狋：Ｃｈｉｎｅｓｅｄｉｒｅｃｔｉｏｎａｌｗｏｒｄｓ（ｏｒｌｏｃａｌｉｚｅｒｓ）ｔｈａｔａｒｅｍｏｒｐｈｏｌｏｇｉｃａｌｌｙｄｉｓｔｉｎｃｔ

ｍａｙ，ｉｎｃｅｒｔａｉｎｃｏｎｔｅｘｔｓ，ｅｎｃｏｄｅｅｑｕｉｖａｌｅｎｔｓｐａｔｉａｌｒｅｌａｔｉｏｎｓ—ｆｏｒｅｘａｍｐｌｅ，ｂｏｔｈｌǐ（ｉｎ）

ａｎｄｓｈｎｇ（ｏｎ）ｃａｎｂｅｕｓｅｄｔｏｄｅｓｃｒｉｂｅｔｈｅｐｒｅｓｅｎｃｅｏｆｐｅｏｐｌｅｉｎｓｉｄｅａｃａｒ．Ｄｒａｗｉｎｇｏｎ

ｓｃｈｅｍａｔｈｅｏｒｙｉｎｃｏｇｎｉｔｉｖｅｌｉｎｇｕｉｓｔｉｃｓ，ｔｈｉｓｓｔｕｄｙｃｈａｒａｃｔｅｒｉｚｅｓｔｈｅｓｐａｔｉａｌｓｃｈｅｍａｓｏｆ

Ｃｈｉｎｅｓｅｄｉｒｅｃｔｉｏｎａｌｗｏｒｄｓ—ｌǐ（ｉｎｓｉｄｅ），ｗｉ（ｏｕｔｓｉｄｅ），ｓｈｎｇ（ａｂｏｖｅ），ｘｉ（ｂｅｌｏｗ），

ｑｉｎ（ｆｒｏｎｔ），ｈòｕ （ｂｅｈｉｎｄ），ａｎｄｐｎｇ （ｂｅｓｉｄｅ）—ａｌｏｎｇｔｈｒｅｅｄｉｍｅｎｓｉｏｎｓ：ａｒｅａ，

ｄｉｒｅｃｔｉｏｎ，ａｎｄｄｉｓｔａｎｃｅ．Ｂｙａｎａｌｙｚｉｎｇｔｈｅｏｖｅｒｌａｐｓａｍｏｎｇｔｈｅｓｅｓｃｈｅｍａｓ，ｗｅｐｒｏｖｉｄｅａ

ｓｙｓｔｅｍａｔｉｃａｃｃｏｕｎｔｏｆｃａｓｅｓｗｈｅｒｅｆｏｒｍａｌｌｙｄｉｓｔｉｎｃｔｌｏｃａｌｉｚｅｒｓｃｏｎｖｅｙｅｑｕｉｖａｌｅｎｔｓｐａｔｉａｌ

ｍｅａｎｉｎｇｓ．Ｂｕｉｌｄｉｎｇｏｎｔｈｉｓａｎａｌｙｓｉｓ，ｗｅｃｏｎｓｔｒｕｃｔｓｅｎｔｅｎｃｅｐａｉｒｓｔｈａｔｉｌｌｕｓｔｒａｔｅｅｉｔｈｅｒ

ｓｅｍａｎｔｉｃｅｑｕｉｖａｌｅｎｃｅｏｒｄｉｖｅｒｇｅｎｃｅ，ａｎｄｉｎｔｒｏｄｕｃｅｔｈｅＳｐａＣＥ２０２５ｄａｔａｓｅｔｆｏｒｅｖａｌｕａｔｉｎｇ

ｍａｃｈｉｎｅｕｎｄｅｒｓｔａｎｄｉｎｇｏｆｓｐａｔｉａｌｓｅｍａｎｔｉｃｓ．

犓犲狔狑狅狉犱狊：ｌｏｃａｌｉｚｅｒｓ；ｓｐａｔｉａｌｓｃｈｅｍａｓ；ｓｐａｔｉａｌｓｃｅｎｅ；ｐｏｌｙｓｅｍｙ；ｓｙｎｏｎｙｍｙｏｆ

Ｃｈｉｎｅｓｅｄｉｒｅｃｔｉｏｎａｌｗｏｒｄｓ

·４４０·

语言研究与应用（第１辑）


