汉语方位词空间图式及异形同义现象分析[footnoteRef:1] [1:  本文研究工作得到教育部人文社会科学重点研究基地重大项目“面向机器语言能力评测的综合型语言知识库研究”（项目号：22JJD740004）支持。] 

秦宇航
北京大学中文系
摘要 现有研究中，汉语中的方位词往往被解释为具有一个或少数几个意义。但是，在特定的语境中，一个空间场景可以由不同的方位词表示，这表明方位词具有多义性。本文基于认知语言学中的图式理论，对不同语境下方位词所表示的空间场景进行比较，提出了方位词空间图式的方向和区域2类区别特征，分别确定了“上”“下”“前”“后”“里”“外”“旁”的空间图式以及每一个空间图式的区别特征取值，描写了方位词的多重意义。对于只在方位词上存在形式差异的句子对，可以根据空间场景确定空间图式，并依据其区别特征是否存在冲突，判断句子对是否异形同义，即能否表示相同的空间场景。
关键词 方位词 空间图式 空间场景 多义性 空间异形同义

An Analysis of Spatial Schemas of Chinese Localizers and The Phenomenon of Different Forms with the Same Meaning
Qin Yuhang
Department of Chinese Language and Literature, Peking University
Abstract: Spatial localizers in Chinese are often explained as having only one or few meanings in existing researches. However, different localizers may describe same scene in a specific context, which is related to the polysemy of localizers. Based on the schema theory in cognitive linguistics, we compare the scenes represented by localizers in various contexts, and raised two types of distinguishing features of spatial schemas: direction and region. The spatial schemas of “shang(up)”, “xia(down)”, “qian(front)”, “hou(back)”, “li(inside)”, “wai(outside)” and “pang(beside)” are given, with the value of distinguishing features of each schema specified. For sentence pairs which only differ in the forms of localizers, spatial schema(s) can be determined by the spatial scene. By examining whether there is a conflict in their spatial schemas, it can be judge whether they are different forms with the same meaning, in other words, can express the same scene.
Keywords: localizers, spatial schemas, spatial scene, polysemy, different forms with the same meaning
一、引言
形式与意义间的关系是语言学中的基础关系之一。一部分意义比较实在的词语，如“学校、医院”等，它们的意义相对固定，受语境的影响较小；另一部分意义比较空泛的词语，如“了（助词）、的”，它们的具体意义需要根据上下文信息来确定。在汉语中，往往认为常见的方位词“上、下、前、后、里、外、旁”等属于前者；但事实上，方位词在不同的语境下可以描述不同的空间场景，在认知上存在一词多义现象，因此属于后者。对于方位词一词多义性质的认识，可以通过汉语中的“空间异形同义现象”(詹卫东等, 2024)来说明。该现象表明，有些在方位相关的语言表达中存在形式对立的句子对具有相同的语义，而另一些则不然。例如：
(1a) 桑乔站在办公室的廊道里，望着校门外的杜小康，正在冬季的第一场雪中，稳稳地坐在树上……
(1b) 桑乔站在办公室的廊道里，望着校门外的杜小康，正在冬季的第一场雪中，稳稳地坐在树下……
(2a) 蒋一轮……走到一棵树下，倚在树上，打开了那封信。
(2b) 蒋一轮……走到一棵树下，倚在树下，打开了那封信。
(1a)(1b)表示相同的空间场景，而(2a)(2b)表示不同的空间场景。因此，(1a)(1b)具有“空间异形同义关系”，而(2a)(2b)具有“空间异形异义关系”。(1a)中，“上”表示“杜小康”坐在树枝上，这时“杜小康”在树的高处；(2a)中，“上”表示“蒋一轮”靠在树干上，这时“蒋一轮”不是在树的高处，而是在树的偏下面的位置。而(1b)(2b)中的“下”都表示实体位于树的下方以及树的附近。对上述例句语义关系、空间场景的分析表明，(1a)(2a)两句中方位词“上”的意义存在差异。
本文讨论常见的方位词在描述物理空间场景时的语义，在此基础上解释只在这些方位词上存在形式差异的句子对之间的形义关系。由于单音节方位词可以与“面、边”等语素组合形成双音节方位词，且它们的意义基本相当，且常见方位词中存在“里、中、内”和“旁、边”等意义相近的词，故本文按照方位词的字面义，将方位词分为7类。本文讨论的方位词类型和具体词语如表1. 1所示。
[bookmark: _Ref172994262]表1. 1 本文主要讨论的方位词及分类
	类型
	具体方位词

	“上”类
	上、上面、上边

	“下”类
	下、下面、下边

	“前”类
	前、前面、前边

	“后”类
	后、后面、后边

	“里”类
	里、中、内、里面、里边

	“外”类
	外、外面、外边

	“旁”类
	旁、边、旁边


空间场景描述是语言中的常见表达，语言学界对这类语言现象的既有讨论非常丰富。其中，至少有3方面的工作启发了本研究：
（1）英语中与空间图式（schema）相关的讨论。其中，Lakoff(1987)、Talmy(2000)等提出了空间图式的概念。此外，还有一批个别讨论，关注over、to等意义较复杂的方位介词，对其意义及图式进行研究(Takahashi, 1969; Tyler et al., 2001, 2003; De Cuypere, 2013; Mori, 2019)；
（2）汉语中对单个方位词意义和个别方位词之间的“空间异形同义现象”相关的讨论。这些讨论包括对“上”“下”等方位词意义和图式的分析(缑瑞隆, 2004; 童盛强, 2006; 范素琴, 2010; 高原等, 2016)、在“上-里”等特定方位词对上出现异形同义现象的条件刻画(高桥弥守彦, 1992; 刘宁生, 1994)和“前、后、左、右”等方位词使用时参照策略选择的分析和异形同义现象的讨论(方经民, 1999; 林笛, 1993; 郭锐, 2004)。
（3）中文空间语义理解评测（SpaCE）系列工作[footnoteRef:2](肖力铭等, 2023; Xiao et al., 2024)中提出的“空间异形同义识别”任务。本文使用的语料主要来源于上述工作中收集的语言材料。 [2:  中文空间语义理解评测系列工作的相关信息参见https://2030nlp.github.io/SpaCE2024/。] 

本文的主要内容如下：第2部分考察汉语空间场景的特征，给出空间场景图式在方向和区域特征上的区别特征体系；第3部分中，对表1. 1中的每一类方位词，讨论其空间图式类型，并结合第2部分中提出的区别特征体系，给出这些图式对应的区别特征；第4部分讨论利用第3部分给出的图式及其区别特征，判断句子对是否具有异形同义现象的方法；第5部分总结全文内容，并提出下一步工作的方向。
二、方位词所描述空间场景的区别特征
[bookmark: _Hlk172759857]在空间表达中，被描述空间方位信息的实体是表达的“目标物”。由于目标物有着不同的组成、性质和功能，并且动词和方位词也会有所差异，目标物和参照物[footnoteRef:3]之间具有复杂的空间关系。王晨(2023)给出了方位系统的描写需要包含的基点、方向、位置、距离、路径等五个基本要素，本文参照其提供的基本要素，从方向、位置、距离要素考察静态方位信息，将空间场景的区别特征分为“方向”和“区域”两类。 [3:  认知语言学中目标物和参照物又被称为“射体”（trajectory）和“界标”（landmark）。下文以TR表示目标物、LM表示参照物，并在例句中标注当前关注的目标物和参照物。] 

（一）空间场景的方向相关特征
利用参照物指示目标物的方向，是静态空间表达的主要功能之一。不同的空间表达中，目标物在参照物的不同方向上。在汉语中，方位词指示的方向可以分为竖直方向（上下方向）和水平方向（前后左右方向）。
1. 空间场景的竖直方向特征
不同的空间表达中，目标物和参照物在竖直方向上的关系不同。当目标物和参照物在竖直方向上有空间关系时，空间场景具有[+在竖直方向上]的特征。例如：
(3) 兰兰TR惊奇地站在潜水桥LM上，透过玻璃看见大大小小的鱼游来游去……
(4) 北京顺义区一栋高楼LM上，几名工人TR正悬挂于大楼外墙清洗玻璃。
(5) 我仰面躺着，天花板LM下安装了一圈轻钢轨道TR，挂输液瓶子用的。
(6) 五兴TR还在井LM下干着，井壁上一块沙土掉下去，正好砸在他的腿上……
上述例句中，目标物和参照物在竖直方向上都有空间关系。(3)中目标物“兰兰”高度高于参照物“桥”，(4)中目标物“工人”位于参照物“高楼”偏上方的位置，均位于参照物上方位置；(5)中目标物“轨道”高度低于参照物“天花板”，(6)中目标物“五兴”位于参照物“井”偏下方的位置，均位于参照物下方位置。因此，目标物和参照物之间的竖直方向关系可以分为两类：（1）如(3)(4)所示，目标物位于参照物的上方（记为[+在上方]）；（2）如(5)(6)所示，目标物位于参照物的下方（记为[+在下方]）。
在某些情况下，目标物并不在参照物的上方或下方，它们在竖直方向上没有空间关系（记为[-在竖直方向上]）。例如：
(7) 小明TR站在家门LM前边，手里拿着一张地图，眉头紧锁。
上述例句中，“小明”的位置既不在“家门”的上方，也不在“家门”的下方，它们在竖直方向上没有空间关系。
2. 空间场景的水平方向特征
不同的空间表达中，目标物和参照物在水平方向上的关系不同。当目标物和参照物在水平方向上有空间关系时，空间场景具有[+在水平方向上]的特征。例如：
(8) 你TR可以……站在荔园堡的纪念碑LM前，默默回望一段红色历史。
(9) 剑客的古训是遇林休入。咱们TR躲在树LM后暗算他一剑，就说是有冲天的本事也着了道儿。
(10) 我们可以看到，这张照片……约翰·B·古迪纳夫TR1在M·斯坦利·惠廷汉LM的左边，而吉野彰TR2在他LM的右边。
在空间场景中，人们根据观察点或参照物的朝向，确定“前后左右”方位词与实际方向的对应关系（称为“参照系”）。在实际确定方向时，人们会采用不同的方式。例如，Zlatev(2007)指出，如果参照物不具有固有朝向，则采用观察点中心的（viewpoint-centered）参照框架；如果参照物具有固有朝向，则采用实体中心的（object-centered）参照框架。郭锐(2004)则指出，汉语母语者在描述空间关系时，会根据参照物固有朝向的变化，选择“镜像参照策略”或者“原向策略”等等方式确定前后左右方向。
本文不考虑参照的具体方式，只考虑参照方式确定后的前后左右方向。目标物和参照物在水平方向上的空间关系可以分为四类：（1）目标物位于参照系确定的前方（记为[+在前方]），如(8)中目标物“你”可能位于参照物“纪念碑”和观察者之间，是按照“镜像参照策略”确定的前方位置；（2）目标物位于参照系确定的后方（记为[+在后方]），如(9)中目标物位于被参照物“树”遮挡的位置，是按照“镜像参照策略”确定的后方位置；（3）目标物位于参照系确定的左侧（记为[+在左方]）；（4）目标物位于参照系确定的右侧（记为[+在右方]），如(10)中目标物1“约翰·B·古迪纳夫”位于观察者视角的左手边，目标物2“吉野彰”位于观察者视角的右手边，是按照“镜像参照策略”确定的左右位置。
与竖直方向特征类似，在某些情况下，目标物不在参照物的前、后、左、右中的任意一个方向，它们在水平方向上没有空间关系（记为[-在水平方向上]）。例如：
(11) 事故发生在比什凯克城北部边缘的一个垃圾场。当时一座大垃圾堆LM突然倒塌，将在其上面拾垃圾的一些人TR埋在了下面。
上述例句中，对于参照物“垃圾堆”，目标物“人”不在它的前、后、左、右中的任何一个方向，它们在水平方向上没有空间关系。
（二）空间场景的区域相关特征
指示目标物是否在某个区域内是静态空间表达的另一主要功能。当目标物位于一个特定的空间区域的内部时，可以用“里”描述这样的空间场景；否则，目标物和区域（参照物）之间存在一定的距离关系。由此，汉语方位词指示的区域特征可以分为区域类型特征和距离特征两类。
1. 区域类型特征：区域如何形成
当目标物位于一个特定空间区域的内部时，可以用“里”描述这样的空间场景。区域可以分为两种：（1）目标物（或者其一部分）在参照物占据的空间内部，这一区域叫做“内部区域”；（2）由于参照物具有空间分界功能，“参照物+里”转指其依附的整个空间，目标物在这个空间内部(崔娇阳, 2010)，这一区域叫做“围成区域”。满足情形（2）的句子中常常存在具有分界功能的“门、窗、墙”等的参照物，或者存在“围”等具有“包围”义的动词。例如：
(12a) 俄罗斯现行法律规定，无人驾驶汽车在进行道路测试时，车LM内必须有技术人员TR，以便在紧急情况下控制车辆。
(12b) 她用手背抹净眼泪，拿下插在辫子LM里的那根草棍儿TR，然后举起铅笔盒，迎着对面的人群跑去。
(13a) 蒋军见情势危急，立即占领小范砦，集中在一个院子里……朱兴海同志跑到最前面，他一口气打了几个手榴弹后，就向围墙LM里的敌人TR喊话……
(12a)中，目标物位于参照物所占据的空间的内部；(12b)中，目标物的一部分位于参照物所占据的空间的内部，它们都属于情况（1）。(13a)中“围墙”是院子内部空间和外部空间的分界线，“围墙里”指的是“院子里”，属于情况（2）。
区域类型特征中，“不在内部区域内”包含“在围成区域内”。具体而言，当一个空间场景满足“目标物在围成区域内”时，目标物位于由参照物划出的界限之内。由于参照物在这个空间区域的边缘位置，而目标物在这个空间区域内部的某个位置，因此参照物和目标物之间是分离的，目标物在参照物占据的空间之外，空间场景满足“目标物不在内部区域内”。对比下述语料和(13a)：
(13b) 当年有人把钱匣子砌进墙里，没料想到被炕火烤焦，千多块血汗钱孝敬了灶王爷，只因为存银行都不放心。
(13a)中，“里”表示目标物“敌人”位于院子的内部，“墙里”实际上转指“院子里”，“敌人”和“院子”是分离的，目标物在围成区域内，也在内部区域外；(13b)中，“里”表示目标物“钱匣子”位于墙的内部，此时“钱匣子”在墙占据的内部空间中，目标物在内部区域内。因此，“目标物不在内部区域内”包含“目标物在围成区域内”的情况。
对于两种区域，目标物都有可能位于区域的外部。例如：
(14) 村民叁益光的家里干净亮堂，客厅的墙上，挂着一家三口TR在老房子LM外的合影。
(15) 他TR走到了铁栅门LM外面，不少黄瘦的脸儿正嵌在铁栅的方格里，贪婪地注视着栅门外那五光十色的饮食担。
(14)中目标物位于参照物“老房子”占据空间的外部；(15)中目标物位于“铁栅门”划分的空间的外部。由于“不在内部区域内”包含“在围成区域内”，因此区域特征可以分为三类：目标物在内部区域内（记为[+在内部区域内]）、目标物在围成区域内（记为[+在围成区域内]）、目标物在区域外（记为[-在区域内]）。
2. 距离特征：目标物和参照物的远近
当目标物位于参照物占据空间的外部时，目标物和参照物之间具有一定的距离。不同的空间表达中，目标物和参照物之间距离不同。例如：
(16) 在一座小县城LM的一间教室里，工人们正在安装一块电子白板。“借助网课，我们的学生坐在教室里，就可以跟着外面的名师TR学习，享受优质的教育资源。”校长兴奋地说。
(17) 教室LM外边有一张十分粗糙简陋的硬木讲台TR。
(18) 那么大个的手电筒TR，我刚才就顺手放在后备箱LM上，你居然没看到？
(19) 有的女生会收集偶像的海报、偶像的杂志，然后把偶像的贴纸TR贴在课桌LM上。
(20) 我们的长辈或者家里的老人往往不允许我们将筷子TR竖着插在碗LM上。
可以依据RCC8体系(Randell et al., 1992)刻画上述目标物和参照物之间不同的拓扑关系：(16)(17)中，目标物和参照物之间具有相离关系，如图 1中A与B的关系；(18)(19)中，目标物和参照物之间具有外切关系，如图 1中C与D的关系；(20)中，目标物和参照物之间具有相交关系，如图 1中E与F的关系。由图 1中的图形可以得到，在(16)(17)中，目标物和参照物间的距离非零；(18)(19)(20)中，目标物和参照物间的距离为零。
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[bookmark: _Ref184495489]图 1 相离关系、外切关系和相交关系示意图
“旁”表示目标物位于参照物的附近(吕叔湘, 1999)，表示目标物和参照物间的距离较近。由于(16)中场景不能用“名师在县城旁边”描述，说明目标物和参照物间的距离较远；(17)中场景可以用“讲台在教室旁边”表示，说明目标物和参照物间的距离较近。因此，当目标物和参照物间的距离非零时，可以根据空间场景能否用“旁”表述分为“距离远”（记为[-距离近]）“距离近”（记为[+距离近]）2类。
(18)(19)(20)的主要区别在于目标物和参照物的连接松紧程度：与(18)类似的情况中，动词通常是“放”等具有“放置”义的动词，目标物和参照物紧靠在一起，容易分离；与(19)(20)类似的情况中，动词常常是“贴、粘”等具有“粘贴”义的动词或者“插、钉”等具有“插入”义的动词，目标物和参照物连接在一起，难以分离。因此，当目标物和参照物间的距离为零时，可以根据两者连接的松紧程度及相关动词的语义，分为“紧挨”、“附着”两类，其特征分别是[+紧挨]、[+附着]。
此外，由于目标物与参照物的距离计算要求目标物位于参照物之外，因此，当参照物位于内部区域内时，上述距离特征不适用。
（三）空间场景特征总结
由上两节的讨论，可以得到空间场景的特征类型、具体取值及实际语义信息，如表2. 1所示。
[bookmark: _Ref184504491]表2. 1 空间场景的特征类型、取值和语义
	特征类型
	具体取值
	实际语义

	方向
	竖直
	[+在竖直方向上]
	[+在上方]
	TR在LM的上方

	
	
	
	[+在下方]
	TR在LM的 下方

	
	
	[-在竖直方向上]
	TR不在LM的上方或下方

	
	水平
	[+在水平方向上]
	[+在前方]
	TR在由参照系指定的前方

	
	
	
	[+在后方]
	TR在由参照系指定的后方

	
	
	
	[+在左方]
	TR在由参照系指定的左方

	
	
	
	[+在右方]
	TR在由参照系指定的右方

	
	
	[-在水平方向上]
	TR不在由参照系指定的前/后/左/右方

	区域
	类型
	[+在内部区域内]
	TR（或其一部分）在LM占据的空间内部

	
	
	[+在围成区域内]
	TR在LM划分的空间内部

	
	
	[-在区域内]
	TR在LM占据或划分的空间外部

	
	距离
	[-距离为零]
	[-距离近]
	TR与LM距离较远，不能用“旁”表示

	
	
	
	[+距离近]
	TR与LM距离较近，可以用“旁”表示

	
	
	[+距离为零]
	[+紧挨]
	TR与LM距离为零且容易分离

	
	
	
	[+附着]
	TR与LM距离为零且不易分离


值得注意的是，由于空间场景的复杂性，某个特定的空间场景在同一特征类型下可以取到多个值。例如：
(21) 沿着木栈道，总书记步入林中。在一棵落叶松LM下，总书记TR还特地用手丈量了一番：“长得很好，树干很直。”
(22) 蒋军见情势危急，立即占领小范砦，集中在一个院子里……朱兴海同志跑到最前面，他一口气打了几个手榴弹后，就向围墙LM里的敌人TR喊话……（与(13)相同）
在(21)中，目标物“总书记”既在参照物“落叶松”的下方位置，又在参照物的某个水平方向上，在“方向”特征类型上可以同时取得[+在下方][+在水平方向上]两个特征。在(22)中，目标物“敌人”既在参照物“围墙”表示的区域内部，又因为目标物在参照物占据空间的外部且可以用“旁”表达，因此两者存在较近的距离，在“范围”特征类型上同时取得[+在围成区域内][+距离近]两个特征。因此，两种类型特征的不同子类之间不具有互斥关系。
三、各方位词空间图式类型
表1. 1中所示的方位词都存在“一词多义”的情况，它们的不同意义在认知中具有不同的空间景象，这些景象被建模为不同的空间图式，图式的区别特征并不相同。下面详细讨论。
（一）“上”类方位词的空间图式
《现代汉语词典》中作为方位词的“上”有“位置在高处”“在物体的表面”两个义项(中国社会科学院语言研究所词典编辑室, 2016)，“在上方”“附着”是其两个重要的语义特征(缑瑞隆, 2004; 童盛强, 2006; 范素琴, 2010)。由此，将“上”类方位词的空间图式按照上述两个义项分为两个系列。
当“上”表示“位置在高处”时，所有图式都具有竖直方向特征[+在上方]，空间方位表达包含下述类型：
(23a) 一个风和日丽、春意盎然的清晨，一间明亮的教室里的黑板LM上面，挂着一条黄纸红字的横标TR——“工程技术人员晋职考核答辩会”。
(23b) 家里钢琴LM上一直摆放着一尊贝多芬的石膏像TR。
(24) 工人们看到区长TR一直在矿井LM上边指挥调度，怕他累坏了身体，也劝他回去休息……
(25a) 一个战士装着哭腔喊道：“……营长TR可正躲在坦克车LM上呢。”
(25b) 被告人柯某某……驾驶摩托车TR，在淞宝路北侧非机动车道LM上与一逆行骑三轮车女子相撞。
上述例句描述的空间场景区别特征不同。在(23)、(25)中，目标物不在参照物的水平方向上，水平方向特征为[-在水平方向上]；(24)中目标物在参照物的水平方向上，与参照物之间有一定的水平距离，水平方向特征是[+在水平方向上]。
观察到下述句子成立，且分别与(25a)(25b)具有空间异形同义关系：
(25a’) 一个战士装着哭腔喊道：“……营长TR可正躲在坦克车LM里呢。”
(25b’) 被告人柯某某……驾驶摩托车TR，在淞宝路北侧非机动车道LM中与一逆行骑三轮车女子相撞。
因此(25a)中“摩托车”位于“非机动车道”这个二维空间内部；(25b)中“营长”位于“坦克车”这个三维空间内部。由目标物位于占据空间的内部可知，对应的图式具有特征[+在内部区域内]。相对的，(23)(24)中目标物不位于占据空间的内部，对应的图式具有距离特征[-距离为零]或[+距离为零]。
综上，可以得到“位置在高处”义“上”类方位词的3种图式，记为“上11”~“上13”，区别特征情况如表3. 1所示。
[bookmark: _Ref172587732]表3. 1 “上1”各图式的图示及区别特征
	名称
	图示
	方向特征
	区域特征
	例句

	上11
	[image: ]
	[+在上方]
[-在水平方向上]
	[+在围成区域内]或[-在区域内]
[-距离为零]或[+距离为零]
	(23)

	上12
	[image: ]
	[+在上方]
[+在水平方向上]
	[+在围成区域内]或[-在区域内]
[-距离为零]或[+距离为零]
	(24)

	上13
	[image: ]
	[+在上方]
[-在水平方向上]
	[+在内部区域内]
	(25)


当“上”表示“在物体的表面”时，空间方位表达包含下述类型：
(26a) 蒋一轮TR倚在柳树LM上，用的是让桑桑最着迷的姿势：两腿微微交叉着。
(26b) 现在，几份壁报TR大大方方贴在墙LM上。
(26c) 图钉TR怎么钉在墙LM上？
(27a) 这时，我才警觉到，这支部队把政工队当作贴在脚底板LM上的烂臭泥TR一样，恨不得立时甩掉。
(27b) 从苍苍茫茫的草原走来，我是蓝天LM上翱翔的雏鹰TR。
在(26)描述的空间场景中，目标物紧靠或附着参照物的竖直表面，与参照物具有水平方向上的关系或者位于参照物的内部区域内。因此，空间场景的范围类型特征为[+距离为零]或者[+在内部区域内]，方向类型特征为[+在水平方向上]。对于竖直方向特征，对比下述例句：
(26a’) 蒋一轮TR倚在柳树LM下，用的是让桑桑最着迷的姿势：两腿微微交叉着。
(28) 蒋一轮TR倚在房间里的墙LM上，用的是让桑桑最着迷的姿势：两腿微微交叉着。
(28’) *蒋一轮TR倚在房间里的墙LM下，用的是让桑桑最着迷的姿势：两腿微微交叉着。
(26a)(26a’)具有空间异形同义关系，是因为当参照物为“树”时，参照物比目标物高很多，目标物被认为在参照物的下方，具有特征[+在下方]；而(28)能说而(28’)不能说，是因为当参照物为“墙”时，参照物并不比目标物高很多，不能认为目标物在参照物的下方，空间场景具有特征[-在竖直方向上]。因此，这一图式不具有固定的竖直方向特征取值。
在(27)描述的空间场景中，目标物附着在参照物的水平表面，位于参照物下方或者位于参照物的内部区域内。因此，空间场景的区域类型特征为[+附着]或者[+在内部区域内]，方向类型特征为[+在下方][-在水平方向上]。
综上，可以得到“在物体的表面”义“上”类方位词的2种图式，分别记为“上21”~“上22”，其图示及区别特征如表3. 2所示。
[bookmark: _Ref172666552]表3. 2 “上2”各图式的图示及区别特征
	名称
	图示
	方向特征
	区域特征
	例句

	上21
	[image: ]
	[+在下方]或[-在竖直方向上]
[+在水平方向上]
	[+距离为零]或[+在内部区域内]
	(26)

	上22
	[image: ]
	[+在下方]
[-在水平方向上]
	[+附着]或[+在内部区域内]
	(27)


（二）“下”类方位词的空间图式
《现代汉语词典》中，作为方位词的“下”的义项为“位置在低处”(中国社会科学院语言研究所词典编辑室, 2016)，因此所有图式都具有竖直方向特征[+在下方]。高原和吴长安(2016)将“下”的空间概念分为“射体位于界标的绝对下方”“射体位于界标的相对下方”“射体位于界标的阴影范围内”“射体和界标接触且可以离析”“射体和界标接触且不可离析”5种，涉及竖直方向特征和距离特征。“下”类方位词的空间方位表达包含下述类型：
(29a) 一个战士装着哭腔喊道：“……营长TR可正躲在坦克车LM下呢。”
(29b) 这时，我才警觉到，这支部队把政工队当作贴在脚底板LM下的烂臭泥TR一样，恨不得立时甩掉。
(30a) 他TR坐在路边的树LM下，吹着口哨，试图吸引路过女孩子的注意。
(31a) 李民……跑到一棵小树下边解手。有一颗松发地雷TR埋在烂树叶LM下面。
(31b) 五兴TR还在井LM下干着，井壁上一块沙土掉下去，正好砸在他的腿上……
上述例句对应的空间图式与“上1”的各图式之间具有对应关系。(29)(31)中，目标物与参照物没有水平方向的关系，具有特征[-在水平方向上]；相对的，(30)中目标物与参照物之间有一定的水平距离，具有特征[+在水平方向上]。(31a)中目标物位于参照物“烂树叶”所组成的空间内部，(31b)中目标物位于参照物“井”占据的空间内部，因此(31)对应图式具有特征[+在内部区域内]；与之相对应，(29) (30)中目标物不位于参照物占据的空间内部，具有区域类型特征[-在区域内]或[+在围成区域内]和距离特征[-距离为零]或[+距离为零]。综上，可以得到“下”类方位词的3种图式，记为“下1”~“下3”，其图示及区别特征如表3. 3所示。
[bookmark: _Ref172671711]表3. 3 “下”类方位词各图式的图示及区别特征
	名称
	图示
	方向特征
	区域特征
	例句

	下1
	[image: ]
	[+在下方]
[-在水平方向上]
	[-内部区域内] 或[+在围成区域内]
[-距离为零]或[+距离为零]
	(29)

	下2
	[image: ]
	[+在下方]
[+在水平方向上]
	[-内部区域内] 或[+在围成区域内]
[-距离为零]或[+距离为零]
	(30)

	下3
	[image: ]
	[+在下方]
[-在水平方向上]
	[+内部区域内]
	(31)


（三）“前”“后”类方位词的空间图式
“前”“后”都表示目标物和参照物在水平方向上的空间关系，且它们的图式之间既具有一定的对称性，又有所不同。“前”“后”类方位词的空间方位表达包含下述类型：
(32a) 在一棵落叶松LM前，总书记TR还特地用手丈量了一番：“长得很好，树干很直。”
(32b) 我TR……站在戴高乐机场的候机大厅玻璃窗LM前，看到跑道上各个国家的航班排队，每隔几十秒起落一架飞机，觉得世界好大好大。
(33) 在吉林长春市一个繁忙路口附近，一辆车LM前放着纸盒TR……
(34) 教室LM前面有一张十分粗糙简陋的硬木讲台TR。
(35) 在吉林长春市一个繁忙路口附近，一辆车LM后放着纸盒TR……
(36) 教室LM后面有一张十分粗糙简陋的硬木讲台TR。
对于本身因为性质和功能等因素具有朝向的物体，“前”“后”分别指由朝向确定的“前”“后”方向，因此(33)(34)对应图式水平方向特征为[+在前方]，而(35)(36)对应图式水平方向特征为[+在后方]。而在(33)(35)中，目标物在教室里，位于参照物占据空间的内部，对应图式具有特征[+在内部区域内]；(34)(36)中目标物在汽车外面距离较近的位置，位于参照物占据空间的外部，对应图式具有区域类型特征[-在内部区域内]或[+在围成区域内]、距离特征[+距离近]或[+距离为零]。
对于本身不具有朝向的物体，“前”则可以指任意的水平方向。这是因为，下述句子和(32a)(32b)之间具有异形同义关系：
(32a’) 在一棵落叶松LM旁，总书记TR还特地用手丈量了一番：“长得很好，树干很直。”
(32b’) 我TR……站在戴高乐机场的候机大厅玻璃窗LM后，看到跑道上各个国家的航班排队，每隔几十秒起落一架飞机，觉得世界好大好大。
由上述例句可知，“前”可以指参照系规定的任意水平方向，(32)对应的图式具有特征[+在水平方向上]。而因为物体总是在参照物占据空间的外部，因此对应图式具有区域类型特征[-在区域内]或[+在围成区域内]、距离特征[+距离近]或[+距离为零]。
上述例句中，(32)(33)(35)对应的空间图式记为“前1”~“前3”，(34)(36)句对应的空间图式记为“后1”~“后2”，则其对应的图示及区别特征如表3. 4所示。
[bookmark: _Ref172759250]表3. 4 “前”“后”各图式的图示及区别特征[footnoteRef:4] [4:  “前”“后”所指的具体方位存在一定的认知模糊性，图示中的阴影部分表示实体可能的位置。] 

	名称
	图示
	方向特征
	区域特征
	例句

	前1
	[image: ]
	[+在水平方向上]
	[-在区域内]或[+在围成区域内]
	(32)

	前2
	[image: ]
	[+在前方]
	[-在区域内]或[+在围成区域内]
	(33)

	前3
	[image: ]
	[+在前方]
	[+在内部区域内]
	(34)

	后1
	[image: ]
	[+在后方]
	[-在区域内]或[+在围成区域内]
	(35)

	后2
	[image: ]
	[+在后方]
	[+在内部区域内]
	(36)


（四）“里”类方位词的空间图式
从上文对区域类型特征的分析来看，“里”类方位词的图式与区域的类型对应。“里”类方位词的图式可以分为2种：（1）目标物在参照物占据空间的内部，区域类型特征为[+在内部区域内]；（2）目标物位于参照物划定的界限以内，区域类型特征为[+在围成区域内]。例如：
(37a) 这是件真正的麦森瓷器TR……杰克·塔利斯希望能让它派上用场……而不是放在玻璃柜LM里边吃灰。
(37b) 阿恕抓了帽子就跑，秃鹤TR要追，却被桑桑正好堵在了走道LM里。
(38a) 蒋军见情势危急，立即占领小范砦，集中在一个院子里……朱兴海同志跑到最前面，他一口气打了几个手榴弹后，就向围墙LM里的敌人TR喊话……
(38b) 许多人LM手持棍棒，几位学生会干部TR被围在里面。……
(37a)中目标物“瓷器”位于“玻璃柜”三维空间的内部，(37b)中目标物“秃鹤”位于“走道”二维空间的内部，目标物都在参照物占据空间的内部，具有特征[+在内部区域内]；(38a)中“围墙里”转指以围墙作为分界线的院子内部，(38b)中“学生会干部”则是位于由“许多人”临时围成的区域内部，具有特征[+在围成区域内]。将(37)对应的图式记为“里1”，(38)对应的图式记为“里2”，则其图式对应的图示及区别特征如表3. 5所示。 
[bookmark: _Ref172894007]表3. 5 “里”各图式的图示及区别特征
	名称
	图示
	方向特征
	区域特征
	例句

	里1
	[image: ]
	任意
	[+在内部区域内]
	(37)

	里2
	[image: ]
	任意
	[+在围成区域内]
	(38)


（五）“外”类方位词的空间图式
《现代汉语词典》中，“外”作为方位词的词义为“外边”，和“里”相对(中国社会科学院语言研究所词典编辑室, 2016)。所以，“外”的空间区域类型特征和“里”相对应，为[-在区域内]。例如：
(39) 在灯红酒绿、男欢女爱的商楼大厦LM外面，中国学生TR在设摊画肖像，……
(40) 他TR站在线LM外，尝试着瞄准在地上划定的区域投掷。他手中的飞镖一个个落在得分区域里面。
上述例句中，目标物和参照物之间均存在一定的距离或者目标物刚好处于参照物附近，具有特征[+距离近]或[+距离为零]。(39)中，目标物“中国学生”位于参照物“大厦”所占据空间的外部，具有区域类型特征[-在区域内]；(40)中，目标物“他”位于参照物“线”划定的界限以外，本质上是位于“得分区域”之外，也具有区域类型特征[-在区域内]。
容易发现，当目标物和参照物之间的距离较远时，空间场景仍然可以用“外”表示。例如：
(41) 在一座小县城LM的一间教室里，工人们正在安装一块电子白板。“借助网课，我们的学生坐在教室里，就可以跟着外面（*旁边）的名师TR学习，享受优质的教育资源。”校长兴奋地说。
当目标物和参照物间的距离较远时，“旁边”不能说，但是“外”仍然成立，因此，当距离特征为[-距离近]时，也可以满足“外”。因此，“外”对应的图式的距离特征为[-距离为零]或[+距离为零]。
综上，“外”类方位词的空间图式有1个，记为“外1”，其对应的图示及区别特征如表3. 6所示。
[bookmark: _Ref172903079]表3. 6 “外”各图式的图示及区别特征
	名称
	图示
	方向特征
	区域特征
	例句

	外1
	[image: ]
	任意方向
	[-在区域内]
[-距离为零]或[+距离为零]
	(39)(40)


（六）“旁”类方位词的空间图式
与“前”“后”类方位词类似，“旁”类方位词的空间图式也与参照物是否具有朝向有关。例如：
(42) 树林子里静悄悄的，远远近近都不见行人。京京TR心跳起来，忍不住倚在一棵树LM旁，又从书包里拿出那份讲义。
(43) 当我来到高一插班时，……班主任说，你和我们班一个同学重名，他也叫唐小琪。……我对他笑了笑，然后坐在了他LM旁边的空座位TR上。
(42)中，参照物不具有朝向，此时“旁”指的是参照物附近水平方向上的某个位置，满足特征[+在水平方向上]。(43)中由于参照物具有朝向，“旁”所指的位置不仅在参照物附近，且要求与“前”“后”所指的位置不同，所以水平方向特征是[+在左方]或者[+在右方]。
并且，“旁”要求目标物和参照物间的距离只能是[+距离近]或者[+紧挨]，而不能满足[-距离近]或[+附着]。(41)说明，当目标物和参照物的距离比较远时，不能使用“旁”描述该空间场景；对于[+贴附]特征，注意到以下例句：
(44) 行道树LM上（*旁）贴了一圈黄色胶带TR。
(44)中距离特征是[+附着]，此时“旁”不能说，因此，“旁”描述的空间场景不能满足距离特征[+附着]。综合(41)(44)中分析，“旁”的距离特征是[+距离近]或[+紧挨]。
综上，“旁”类方位词有2种图式，记为“旁1”“旁2”，它们对应的图示及区别特征如表3. 7所示。
[bookmark: _Ref172989242]表3. 7 “旁”各图式的图示及区别特征[footnoteRef:5] [5:  “旁”所指的具体方位存在一定的认知模糊性，图示中的阴影部分表示实体可能的位置。] 

	名称
	图示
	方向特征
	区域特征
	例句

	旁1
	[image: ]
	[+在水平方向上]
	[+距离近]或[+紧挨]
	(42)

	旁2
	[image: ]
	[+在左方]或[+在右方]
	[+距离近]或[+紧挨]
	(43)


四、以方位词图式判定异形同义关系
由上文中提出的方位词图式及区别特征，对于含有表1. 1中方位词的空间表达，可以通过方位词及空间场景，确定其空间图式及区别特征。而对于描述了空间场景，且只在上述方位词上存在形式差异的合法句子对，在分别确定每个句子的空间图式及区别特征后，可以根据两个句子的空间图式及其特征的关系，判断它们是否具有空间异形同义关系。如果它们的特征没有冲突，那么它们就具有空间异形同义关系；否则，它们就具有空间异形异义关系。例如：
(45a) 她醒来的时候再朝那边看，五个红军TR只有一个留在方场LM上。
(45b) 她醒来的时候再朝那边看，五个红军TR只有一个留在方场LM里。
(46a) 盒子LM上面还有一张卡片TR，你一定记得看看，卡片中写着我想对你说的话。
(46b) 盒子LM里面还有一张卡片TR，你一定记得看看，卡片中写着我想对你说的话。
(45a)中，目标物位于参照物占据空间的内部，所以区域类型特征为[+在内部区域内]；目标物在高度上比参照物高，在水平方向上没有空间关系，方向特征为[+在上方][-在水平方向上]。由此，(45a)对应的空间图式为“上13”。(45b)中，“红军”位于“方场”占据的二维空间当中，区域类型特征为[+在内部区域内]，可以得到(45b)的空间图式为“里1”。两句的区别特征及空间图式如表4. 1所示。
[bookmark: _Ref173004216]表4. 1 (45)各句的区别特征及空间图式
	例句
	方向特征
	区域特征
	图式

	(45a)
	[+在上方][-在水平方向上]
	[+在内部区域内]
	上13

	(45b)
	任意方向
	[+在内部区域内]
	里1


由表4. 1可知，(45)两句对应图式的区别特征没有冲突，因此它们表示相同的空间场景，具有空间异形同义关系。
(46a)的方向特征与(45a)相同。但是，由于目标物并不位于参照物占据的空间内部，参照物也不具有分界性，区域类型特征为[-在区域内]，对应的空间图式为“上11”。(46b)中，目标物位于参照物占据的空间内部，区域类型特征为[+在内部区域内]，空间图式为“里1”。两句的区别特征及空间图式如表4. 2所示。
[bookmark: _Ref173011424]表4. 2 (46)各句的区别特征及空间图式
	例句
	方向特征
	区域特征
	图式

	(46a)
	[+在上方][-在水平方向上]
	[-在区域内]
	上11

	(46b)
	任意方向
	[+在内部区域内]
	里1


由表4. 2可知，(46)两句对应图式的区域类型特征存在冲突，因此它们表示相同的空间场景，具有空间异形异义关系。刘宁生(1994)指出，“上”“里”是否可换用与人们认知的是平面还是空间整体相关，这一认知因素也反映在(45)与(46)对应空间图式的区别上，引起了人们对于上述的两个句子对空间形义关系判断的不同。
运用类似的方法，对于给定句子对，可以得到其中每个句子的图式和区别特征，根据这些信息判断它们的空间形义关系。此外，根据空间图式和区别特征，可以得到满足一对空间图式的句子之间是否具有异形同义关系，具体情况参见附录A。
五、结语
本文基于不同语境下方位词所表示的空间场景之间的比较，得出了如下结论：
1. 汉语方位词空间图式的区别特征包含方向、区域2类，每类区别特征的具体取值如表2. 1所示；
2. 常见方位词“上、下、前、后、里、外、旁”在认知上具有复杂的含义，每个方位词对应一个或多个空间图式，这些空间图式具有不同的区别特征；
3. 对于仅在方位词上存在不同的句对，可以根据每一句对应的空间图式及区别特征判断句对是否具有空间形义关系：当区别特征不存在冲突时，句对具有空间异形同义关系，否则句对具有空间异形异义关系。
本文提出的方位词空间图式、对空间异形同义现象的成因做出的分析和解释对于方位词的释义、教学和计算机语言理解评测和应用均具有实际意义。
需要注意的是，部分表面上在方位词形式上存在形式差异的句子对属于詹卫东等(2024)提出的“方位词依附的参照物实体缺失”类型，其空间异形同义关系形成的原因与本文中的分析不同。例如：
(47a) 果然，他用草板纸自制了一个约半尺长的长方形牌子，用毛笔写着“我是中国人”几个大字LM，并在下面注上英文TR。
(47b) 果然，他用草板纸自制了一个约半尺长的长方形牌子LM，用毛笔写着“我是中国人”几个大字，并在上面注上英文TR。
(48a) 至今菲律宾的土著居民TR/LM在见面时，握过手后还要转身向前走几步，意思是向对方表明背后没有藏刀。
(48b) 至今菲律宾的土著居民TR/LM在见面时，握过手后还要转身向后走几步，意思是向对方表明背后没有藏刀。
(47)中，方位词“上面/下面”前表示参照物的名词被省略，理解空间场景时，需要在认知中补出。但句中方位词不同时，补出的参照物不同：方位词为“上边”时，对应的参照物为“牌子”；方位词为“下面”时，参照物为“大字”。由于大字卸载牌子的表面，因此“英文”位于大字的下面时，同时位于牌子的表面，这个句子对可以表示相同的空间场景，具有空间异形同义关系。(48)中同样发生了表示参照物的名词省略的现象，但成因不同。这个句子对中，找回的参照物在语言形式上相同，但由于动词“转身”的存在，它们的语义不同：方位词为“前”时，“土著居民”指的是转身以后的土著居民；方位词为“后”时，“土著居民”指的是转身以前的土著居民，相同的语言形式表达的却是一个目标物在不同时间点的不同状态。由于“转身”动作导致目标物的固有方向发生变化，转身以前的土著居民的后方就是转身以后的土著居民的前方，所以这个句子对具有空间异形同义关系。上述句子对由于方位词对应的参照物不同形成空间异形同义关系，对这些句子对的理解要求根据方位词从语境中寻找合适的参照物。因此，后续需要进一步探讨语言使用者选择参照物的机制，以解释此类异形同义关系。
此外，方位词的空间图式的选择与空间表达中的目标物、参照物以及相关的谓词都有关系。例如：
(49a) 京京TR心跳起来，忍不住倚在一棵树LM上，又从书包里拿出那份讲义。
(49b) 京京TR心跳起来，忍不住倚在一棵树LM下，又从书包里拿出那份讲义。
(50a) 桑乔站在办公室的廊道里，望着校门外的杜小康TR，正在冬季的第一场雪中，稳稳地坐在树LM上……
(50b) 桑乔站在办公室的廊道里，望着校门外的杜小康TR，正在冬季的第一场雪中，稳稳地坐在树LM下……
上述两个句子对表达的空间场景中，差异主要在于动词“倚”和“坐”。“倚”表示目标物与参照物的竖直平面接触，(50a)的空间图式为“上21”；“坐”表示目标物与参照物的水平平面接触，(49a)的空间图式为“上11”。(49)具有空间异形同义关系，(50)具有空间异形异义关系。显然，空间表达中的各种成分会影响空间图式的选择，进而影响空间异形同义关系的成立与否。这一影响是如何产生的？对于上述影响因素的进一步讨论有助于细化对方位词空间图式的认识和分析，也有助于解决空间表达中参照物的选择机制问题。
综上，对空间图式和空间表达中各成分的关系分析和提取，有待于在未来的方位词研究中进一步探索。
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[bookmark: _Ref184679116]附录A 空间图式对与异形同义现象的关系[footnoteRef:6] [6:  表格内容说明：本表格表示当一个句子对的句子分别属于某种图式时，它们的空间异形同义情况。
表格中的前两行（自第三列起）和前两列（自第三行起）分别表示一个图式的名称。图式的名字需要结合两行或两列的信息。例如，第二行第三列的“1”和第一行第三列的“上1”共同表示表3. 1中的图式“上11”；第三行第二列的“1”和第三行第一列的“上1”也共同表示表3. 1中的图式“上11”。
表中符号的说明：“√”表示具有异形同义关系；“×”表示具有异形异义关系；“○”表示可能具有异形同义关系，也可能具有异形异义关系；“△”表示由于语言符号形式相同，不适用于异形同义的讨论。] 

	
	
	上1
	上2
	下
	前
	后
	里
	外
	旁

	
	
	1
	2
	3
	1
	2
	1
	2
	3
	1
	2
	3
	1
	2
	1
	2
	1
	1
	2

	上1
	1
	△
	△
	△
	△
	△
	×
	×
	×
	×
	×
	×
	×
	×
	×
	○
	○
	×
	×

	
	2
	△
	△
	△
	△
	△
	×
	×
	×
	√
	√
	×
	√
	×
	×
	○
	○
	○
	○

	
	3
	△
	△
	△
	△
	△
	×
	×
	×
	×
	×
	×
	×
	×
	√
	×
	×
	×
	×

	上2
	1
	△
	△
	△
	△
	△
	×
	×
	×
	√
	√
	√
	√
	√
	○
	○
	○
	○
	○

	
	2
	△
	△
	△
	△
	△
	√
	×
	√
	×
	×
	×
	×
	×
	○
	○
	×
	×
	×

	下
	1
	×
	×
	×
	×
	√
	△
	△
	△
	×
	×
	×
	×
	×
	×
	○
	○
	×
	×

	
	2
	×
	×
	×
	×
	×
	△
	△
	△
	√
	√
	×
	√
	×
	×
	○
	○
	○
	○

	
	3
	×
	×
	×
	×
	√
	△
	△
	△
	×
	×
	×
	×
	×
	√
	×
	×
	×
	×

	前
	1
	×
	√
	×
	√
	×
	×
	√
	×
	△
	△
	△
	√
	×
	×
	○
	○
	√
	×

	
	2
	×
	√
	×
	√
	×
	×
	√
	×
	△
	△
	△
	×
	×
	×
	○
	○
	√
	×

	
	3
	×
	×
	×
	√
	×
	×
	×
	×
	△
	△
	△
	×
	×
	√
	×
	×
	×
	×

	后
	1
	×
	√
	×
	√
	×
	×
	√
	×
	√
	×
	×
	△
	△
	×
	○
	○
	√
	×

	
	2
	×
	×
	×
	√
	×
	×
	×
	×
	×
	×
	×
	△
	△
	√
	×
	×
	×
	×

	里
	1
	×
	×
	√
	○
	○
	×
	×
	√
	×
	×
	√
	×
	√
	△
	△
	×
	×
	×

	
	2
	○
	○
	×
	○
	○
	○
	○
	×
	○
	○
	×
	○
	×
	△
	△
	×
	×
	×

	外
	1
	○
	○
	×
	○
	×
	○
	○
	×
	○
	○
	×
	○
	×
	×
	×
	△
	○
	○

	旁
	1
	×
	○
	×
	○
	×
	×
	○
	×
	√
	√
	×
	√
	×
	×
	×
	○
	△
	△

	
	2
	×
	○
	×
	○
	×
	×
	○
	×
	×
	×
	×
	×
	×
	×
	×
	○
	△
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